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FIPA Greifzangen

> FIPA bietet ein umfangreiches Sortiment an Greifzangen
fur die sichere Spritzqussentnahme oder die
Teileentformung

> Darlber hinaus stehen Parallel- oder Innengreifer sowie
Nadel- und Magnetgreifer fur die zuverlassige Hand-
habung der unterschiedlichsten Werksticke zur Verfigung

Sehr hohe Greifkraft
> 7wei querliegende Pneumatik-Kolben Gbertragen die Kraft direkt auf die Greifbacken
> Das minimiert die Reibung und maximiert die Greifkraft

Lange Lebensdauer durch robustes Design

> FIPA Greifzangen bestehen aus einer hochfesten Aluminiumlegierung

> Greifbacken und Gehduse werden zusatzlich einer galvanischen Oberflachenbeschichtung
(Hartcoat®) unterzogen

> Das maximiert VerschleiRfestigkeit und Lebensdauer

> Weitere Informationen zu FIPA Greifzangen ab Seite 78

GroBflachige Sensorabfrage
> 7uverldssige Prozessiberwachung durch Ruckmeldung, dass ein Teil gegriffen wurde
> Hohe Genauigkeit der Sensorauslésung unabhangig von Position des Greifobjekts in der Zange

Nadelgreifer

> Schonendes Greifen von Textilien und Stoffen durch einstellbaren Nadelhub

> Minimierung der Taktzeiten durch doppeltwirkende Ausfihrung (GR04.740) oder integrierte
Abblasfunktion (GR04.700)

> Weitere Informationen siehe Seite 115

Magnetgreifer MG

> Sicheres Handling auch bei Stromausfall durch Permanentmagneten

> Keine Vakuum- oder Druckluftversorgung bzw. Verschlauchung erforderlich
> Energie sparend, da nur zum Ablegen Strom benétigt wird

> Einfache Integration in Greifersysteme Gber metrische Gewinde

> Weitere Informationen siehe Seite 122
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Max.
Backenoffnung [mm] Gewicht [g]

Parallelgreifer

bei 6 bar [N]
’ GR04.080 78 einfach 12 8 8
GR04.090 einfach 15 10 15
55 .
GR04.091 einfach ja 15 10 17
GR04.100 einfach 22 20 50
l GR04.101 einfach ja 22 20 50
GR04.101/NPN 80 einfach ja 22 20 50
GR04.102 doppelt 20 23 50
GR04.103 einfach 33,4 43
GR04.131A einfach 95 23 115
, GR04.130B 83 einfach 95 22 115
GR04.130C einfach 115
GR04.131D einfach ja 95 23 134
# GRO4.131D/NPN einfach ja 95 23 134
GR04.131E 84 einfach ja 95 22 134
GR04.131E/NPN einfach ja 95 22 134
GR04.130F einfach ja 95 23 134
GR04.140A einfach 380 15 395
E GR04.140B 88 einfach ja 380 14 405
GR04.140B/NPN einfach ja 380 14 405
’ GR04.110 doppelt 23 285 114
90
GR04.110/NPN doppelt 23 28,5 114
i GR04.111A einfach ja 95 23 135
93
GR04.111A/NPN einfach ja 95 23 135

N o SchlieBkraft Max. .
Wirkprinzip Teileiberwachung bei 6 bar [N] Backenoffnung Hub [mm] Gewicht [g]
[mm]

GR04.114 doppelt optional 94 25 6 43

GR04.115 94 doppelt optional 120 32 8 86

GR04.116 doppelt optional 146 40 12 170

: . GR04.117-10 doppelt optional 28 23,5 46 45
GR04.117-16 doppelt optional 86 31,5 6,8 98
GR04.117-20 % doppelt optional 186 42,4 10,4 207
GR04.117-25 doppelt optional 254 53,2 14,4 365

. || GR04.510 doppelt optional 22 90 20 280
:4 GR04.510-1 doppelt optional 2 132 40 350
‘a II GR04.510-2 doppelt optional 22 170 60 430
GR04.516 doppelt optional 60 116 30 600

GR04.516-1 98 doppelt optional 60 188 60 800

GR04.516-2 doppelt optional 60 228 80 950
GR04.520 doppelt optional 100 147 40 1000
GR04.520-1 doppelt optional 100 274 30 1500
GR04.520-2 doppelt optional 100 287 100 1700

* SchlieBkraft abhangig von den eingesetzten Greifbacken

FiPA

Material in Motion

Telefon +49 (0)89 /96 24 89 - 0




Parallelgreifer

Wirkprinzip Teileiberwachung ;chlieBkraﬂ "Max.
ei 6 bar [N] Backenoffnung [mm]

GR04.525 doppelt optional 160 178 50 1700
GR04.525-1 doppelt optional 160 310 100 2500
GR04.525-2 doppelt optional 160 348 120 2800
GR04.532 doppelt optional 300 250 70 2900
GR04.532-1 101 doppelt optional 300 348 120 3800
GR04.532-2 doppelt optional 300 432 160 4700
GR04.540 doppelt optional 500 324 100 5300
GR04.540-1 doppelt optional 500 442 160 6850
GR04.540-2 doppelt optional 500 522 200 7900
GR04.125-16 doppelt optional 20 2 60

iﬁ GR04.125-20 doppelt optional 35 2 98
i GR04.125-25 doppelt optional 63 3 140
GR04.125-32 doppelt optional 105 4 240
GR04.125-40 104 doppelt optional 190 4 350
GR04.125-50 doppelt optional 260 6 540
GR04.125-63 doppelt optional 420 8 1000
GR04.125-80 doppelt optional 710 10 1850

Winkelgreifer

SchlieBkraft .
bei 6 bar [N] Gewicht [g]

Wirkprinzip Teileiberwachung

. GR04.118-10 doppelt optional 16 2x20 39
GR04.118-16 doppelt optional 72 2x20 88

107
GR04.118-20 doppelt optional 156 2x20 171
GR04.118-25 doppelt optional 320 2x20 300

Innengreifer

SchlieRkraft
bei 8 bar [N]

Max. greifbarer
Innendurchmesser [mm]

Wirkprinzip Teileiberwachung

GR04.204 einfach optional 5,4 8
GR04.205 109 einfach optional 6,7 8
GR04.206 einfach optional 7,6 10
GR04.207 einfach optional 8,7 10
GR04.N208 einfach optional 15 1 15
ﬁ GR04.N210 einfach optional 30 14 16
GRO4.N212 einfach optional 50 17 17
GR0O4.N214 1 einfach optional 65 19,5 17
GRO4.N218 einfach optional 80 24 28
GR04.N222 einfach optional 90 31,5 43
GRO4.N227 einfach optional 95 37 79
GRO4.N233 einfach optional 100 45 118
GRO4.N241 112 einfach optional 190 54 280
GR0O4.N253 einfach optional 230 68 490
GR0O4.N263 einfach optional 650 85 800

* SchlieBkraft abhangig von Bohrungsdurchmesser des Werkstiicks sowie der Oberflachenbeschaffenheit
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Kleinstgreifzangen - Serie 80
Luverldssiges Greifen kleiner Angiisse bei der Spritzgussentnahme

HOCHSTE GREIFKRAFT IM VERHALTNIS ZUR
BAUGROSSE

] Produktbeschreibung

Geringer Platzbedarf durch sehr kleine BaugroRe
Hohe Greifkraft und weite Backenoffnung
Hohe VerschleiBfestigkeit durch Hartcoat® beschichtete Zangenkorper und Greifbacken

>
>
>
> Sicherer Sitz der Greifzange in Verbindungselementen durch vollrunden Klemmschaft

- Technische Daten

Betriebsdruck [bar] SchlieBkraft bei 6 bar [N] Gewicht [g]
— GR04.080 6 12 8
Abmessungen
@D G1

) = M

" m/ |

S L 1

\{ Ny |

‘ |

oto - |

I

] M |
A C
A [mm] B [mm] C [mm] @D [mm] |E[mm] F [mm] G1 H [mm] 1 [mm] J [mm] d1 [mm]
GR04.080 17 46,5 8 10 15 12 M5 8 3 1 4,2
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Greifzangen - Serie 90 , Mini”
Luverldssiges Greifen von kleinen Angiissen bei beengten Platzverhéltnissen

Produktbeschreibung

Sehr klein und leicht, dabei kraftig und robust

Hohe Verschleilfestigkeit durch hartcoatierte Oberflache

Hohe Prozess-Sicherheit durch indirekte Sensorabfrage (GR04.091)

Einfache Installation des Sensors durch 3-Pol M8 Stecker an 30 cm Kabel

Sensor l6st aus, wenn kein Teil gegriffen wurde

Signalumkehrung (Sensorauslosung, wenn Teil gegriffen) moglich mittels PNP Invertierer 20.530

vV V.V V VvV VvV

Bestellhinweis

Version mit NPN Sensor auf Anfrage

Technische Daten

Wirkprinzip Sensor SchlieBkraft bei 6 bar | Betriebsdruck [bar] Gewicht [g] Passendes Zubehor

[N]
GR04.090 einfach = 15 8 15 =

Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
GR04.091 einfach PNP* 15 8 17 Signalinvertierer 20.530 (Seite 155)
PNP-NPN Wandler 20.531 (Seite 156)

Abmessungen
G1 G1
@0, e g0 $H7
B P
IRE [T i i
i i o i
LiJ “’ LJ Lil L]
() ® )
@ 1 i o | A
i . B
\\
\\
<M ! H_ !
A C A C
GR04.090 GR04.091
* = Sensorabfrage funktioniert bei Teilen mit einem Durchmesser ab 2 mm (P) = Druckluftanschluss
A [mm] B [mm] C [mm] @D [mm] E [mm] F [mm] G1 H [mm] 1 [mm] J [mm] d1 [mm]
GR04.090 20 56 10 10 15 17 M5 10 4 14 55
GR04.091 20 56 10 10 15 17 M5 10 4 14 55
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Greifzangen - Serie 100
Luverldssiges Greifen des Angusses beim SpritzgieBen

AAA 4

Produktbeschreibung

> Vielseitiger Einsatz durch kompakte Form und groBRe Backenoffnung
> Maximale Zuverldssigkeit durch hohe SchlieBkraft und robusten Aufbau
> Hohe Verschleiffestigkeit durch hartcoatierte Oberflache

> Schonendes Greifen durch austauschbare Greifbacken fiir GR04.103

> Einfache Installation des Sensors durch 3-Pol M8 Stecker

Bestellhinweis

GR04.1017 und GR04.101/NPN: Sensor und 0,3 m Kabel im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Wirkprinzip Sensor SchlieBkraft bei 6 | Betriebsdruck [bar] | Gewicht [g] Passendes Zubehor

bar [N]
GR04.100 einfach -- 22 25-8 50

Sensor GR04.198 (Seite 150)
GR04.101 einfach ja 22 2,5-8 50 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GR04.198 /NPN (Seite 150)

Sensor GR04.198 (Seite 150)
GR04.101/NPN einfach ja 22 2,5-8 50 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GR04.198/NPN (Seite 150)

GR04.102 doppelt = 20 2,5-8 50
GR04.103 einfach -- 25-8 43

Schaltbild Sensor

BW +

&——o

BL -
—o

BW+ = Weil3
Sensor GR04.198
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Schaltbild Sensor

BL -

‘L——o

BK (OUT) = Schwarz
BL- = Blau
BW+ = Weild
Sensor GRO4.198/NPN

Abmessungen

GR04.101 | GR04.101/NPN

GR04.102 GR04.103
* = Die SchlieRkraft hangt von der Geometrie der kundenspezifischen Spezialbacken ab.  (P) = Druckluftanschluss

- oA |B C D E F G 61 |H I ] K L M |N 0 P Q
Art.-Nr. [mm] | [mm] |[mm] |[mm] |[mm] [[mm] [[mm] [[mm] [mm] | [mm] |[mm] |[mm] [[mm] [[mm] [[mm] |[mm]
GR04.100 10 35 15 5 30 80 20 1 M5 8 15 16 4 43 23

GR04.101 10 35 15 5 30 80 20 1 M5 8 15 16 4 43 23 -

GR04.101/NPN | 10 35 15 5 30 80 20 1 M5 8 15 16 4 43 23 -

GR04.102 10 35 15 18 30 80 23 1 M5 8 15 16 4 4,3 23 --

GR04.103 10 35 15 5 30 62 33,4 18 M5 8 15 16 4 4,3 5 3 8 M4
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Greifbacken fiir GR04.103 - zur modularen Anpassung

Sicheres Greifen von Angiissen beim Spritzguss, schonendes Greifen von Bauteilen, wie z. B. Folien

<
£, Do

Produktbeschreibung

> Hohe VerschleiRfestigkeit und lange Lebensdauer durch Hartcoat® beschichtete Oberflchen
> Spezifische Anpassung des Greifers an das Handhabungsqut bei wechselnden Anforderungen
> Sicheres Greifen durch hohe SchlieRkraft

Technische Daten

SchlieBkraft | Gewicht | Anwendungsvorteil

Passendes HNBR

Art.-Nr. [N] [a] E
GR04.103-1 40 Eigene Formgebung maglich, z.B. Negativform des Handhabungsquts
GR04.103-2 23 14 Sicheres Greifen bei weichen Angiissen oder Mehrkomponentensystemen
GR04.103-3 23 14 Sicheres Greifen bei weichen Angussen oder Mehrkomponentensystemen
GR04.103-4 23 14 Schonendes Greifen von empfindlichen Bauteilen, Folien uvm. Temperaturbereich bis ca. 140°C. GR04.103-4HNBR
Abmessungen
T LKL ]
= - D
,,3, E,,
= &= -~ {l -
[=a]
[=-]
A
A
GR04.103-1 GR04.103-2
LR 4 L ITeod ]+
D
-3 G- 1B -
= = = -
[=-] [=-]
[T}
A
GR04.103-3 GR04.103-4
* = Die SchlieBkraft hangt von der Geometrie der kundenspezifischen Spezialbacken ab.
A [mm B [mm C[mm D [mm E [mm
GR04.103-1 20 40 8 -
GR04.103-2 19 25 8 2 -
GR04.103-3 19 25 8 2 -
GR04.103-4 19,5 25 8 - 20

22 FiPA
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Greifzangen - Serie 130 (ohne Sensorabfrage)
Kraftvolles Greifen des Angusses beim SpritzgieRen

@I,

Produktbeschreibung

Sehr hohe Greifkraft durch duales Wirkprinzip und groRe Pneumatik-Kolben

Hohe VerschleiRfestigkeit durch Hartcoat® beschichtete Zangenkdrper und Greifbacken

GRO4.131A ist selbstzentrierend und kann bei Bedarf sehr einfach auf nicht selbstzentrierend umgestellt werden
GRO4.131A: Einfache Montage / Demontage der Greifbacken ohne Sprengring

Schonendes Greifen durch austauschbare Greifbacken fiir GR04.130C

vV V.V VvV Vv

Technische Daten

Wirkprinzip SchlieRkraft bei 6 bar [N] Betriebsdruck [bar] Gewicht [g]
GR04.131A einfach 95 2,5-8 124
GR04.130B einfach 95 2,5-8 95
GR04.130C einfach 25-8 110
Abmessungen
G2 G2
@D G1 e
i o0 L e

B
%0
=6
—
e —"N
I—ﬁy

ju s

>
P

GR04.131A GR04.130B

f

®

Hs
E
N T

°° )
o)l (© I 1
1 \ 4)7J/

(LI ¥ H
Iy = [W'¢

A ‘ S ‘ )

[ iy )

GR04.130C

“ = Die SchlieBkraft hangt von der Geometrie der kundenspezifischen Spezialbacken ab.  (P) = Druckluftanschluss

A B C @D di E1 F G1 G2 G3 H [ J K L
Art.-Nr. [mm] | [mm] |[mm] |[mm] |[mm] |[mm] |[mm] [mm] | [mm] | [mm] |[mm] |[mm]

GR04.131A 38,5 119 25 20 - 43 27,5 G1/8 M17x1 | 27,5 12
GR04.130B 37 115 25 20 -- 43 27,5 G1/8 M17x1 | - 22 12 -- --
GR04.130C 46,5 99,5 25 20 3 43 -- G1/8 M17x1 | M5 -- 12 6 12 16,5
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Greifzangen - Serie 130 (mit Sensorabfrage)
Kraftvolles Greifen des Angusses beim SpritzgieRen

Produktbeschreibung

Sehr hohe Greifkraft durch duales Wirkprinzip und groRe Pneumatik-Kolben

Hohe VerschleiRfestigkeit durch Hartcoat® beschichtete Zangenkérper und Greifbacken

GR04.131D und E sind selbstzentrierend und konnen bei Bedarf sehr einfach auf nicht selbstzentrierend umgestellt werden
GR04.131 D und E: GroRflachige Sensorbetatigung, einfache Montage / Demontage der Greifbacken ohne Sprengring

vV V. VvV Vv

Technische Daten

Wirkprinzip Anschlussart | Sensor SchlieBkraft | Betriebsdruck | Gewicht [g] Passendes Zubehor

bei 6 bar [N] | [bar]

Verlangerungsrohr GR06.022 (Seite 149)
GR04.131D einfach PNP ja 95 2-8 134 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GR04.130-51

Verlangerungsrohr GR06.022 (Seite 149)
GR04.131D/NPN  einfach NPN ja 95 2-8 134 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GR04.130-S2

Verlangerungsrohr GR06.022 (Seite 149)
GR04.131E einfach PNP ja 95 2-8 134 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GR04.130-51

Verlangerungsrohr GR06.022 (Seite 149)
GR04.131E/NPN einfach NPN ja 95 2-8 134 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GR04.130-S2

Verlangerungsrohr GR06.022 (Seite 149)
GR04.130F einfach PNP ja 95 2,5-8 120 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GRO4.111A-Sensor

Montagedarstellung der Greifbacken ohne Sprengring

- - =

GRO4.131D | GRO4.131D/NPN | GRO4.131E | GRO4.131E/NPN
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GroBflachige Sensorbetatigung

GR04.131D | GR04.131D/NPN | GRO4.131E | GRO4.131E/NPN

Abmessungen
)
‘ : %1
|
i (o)
|
|
[aa]
1®
W] \J:‘]
O
g% §K2 - <o al
|
H1
H1 | H C
H C A
A
GR04.131D | GR04.131D/NPN GRO4.131E | GRO4.131E/NPN
G2
D) IUgC
[amEm]
|
\ q
1 s
oL
GRO4.130F

* = Die SchlieBkraft hangt von der Geometrie der kundenspezifischen Spezialbacken ab. (P) = Druckluftanschluss

A [mm] B [mm] C[mm] @D [mm] E [mm] F [mm] G1 G2 H [mm] H1 [mm] I [mm]
GR04.131D 38,5 119 25 20 43 27,5 G1/8 M17x1 27,5 1 12
GR04.131D/NPN | 38,5 119 25 20 43 27,5 G1/8 M17x1 27,5 1 12
GR04.131E 38,5 119 25 20 43 27,5 G1/8 M17x1 25,5 1 12
GR04.131E/NPN | 38,5 119 25 20 43 27,5 G1/8 M17x1 25,5 1 12
GRO04.130F 37 115 25 20 43 27,5 G1/8 M17x1 23 1 20
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Greifbacken fiir GR04.130C - zur modularen Anpassung
Sicheres Greifen von Angiissen beim Spritzguss, schonendes Greifen von Bauteilen, wie z. B. Folien

<
& ;,,;"'

Produktbeschreibung

> Hohe VerschleiRfestigkeit und lange Lebensdauer durch Hartcoat® beschichtete Oberflchen
> Spezifische Anpassung des Greifers an das Handhabungsqut bei wechselnden Anforderungen
> Sicheres Greifen durch hohe SchlieRkraft

Technische Daten

SchlieBkraft [N] | Gewicht [g] | Anwendungsvorteil Passendes HNBR Elastomer
Art.-Nr.
GR04.130C-1 87 Eigene Formgebung maglich, z.B. Negativform des Handhabungsquts
GR04.130C-2 60 36 Sicheres Greifen bei weichen Angussen oder Mehrkomponentensystemen
GR04.130C¢3 60 36 Sicheres Greifen bei weichen Angissen oder Mehrkomponentensystemen
GRO4.130G-4 60 35 Egh?zggges Greifen von empfindlichen Bauteilen, Folien uvm. Temperaturbereich bis GRO4A30CAHNER
Abmessungen
[T I B}E%EHE
™ 1
e =
|| I——
[==]
[==]
A A
GR04.130C1 GR04.130C-2
) i o
— CHIEE]
D
e
d [ gy
Pi = F3 =
— =
= [==]
[*% )
A
A
GR04.130C3 GR04.130C-4
* = Die SchlieBkraft hangt von der Geometrie der kundenspezifischen Spezialbacken ab.
A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E[mm]
GR04.130C1 22 50 12 -- --
GR04.130C-2 20,5 30 12 3 --
GR04.130C-3 20,5 30 12 3 --
GR04.130C-4 22 30 12 -- 24
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Kraftgreifzange - Serie 140

Montagebeispiel GR04.140 mit seitlicher Halterung

Produktbeschreibung

Sehr hohe Greifkraft durch duales Wirkprinzip und groe Pneumatik-Kolben

Kompakte Bauform und im Verhaltnis zur erzielten Kraft sehr geringes Gewicht

Greifbacken selbstzentrierend

GroRflachige Sensorbetatigung (GR04.1408, GR140B/NPN)

Hohe VerschleiRfestigkeit durch Hartcoat® beschichtete Zangenkarper und Greifbacken

Einfache Montage / Demontage der Greifbacken ohne Sprengring

Flexible Zangenmontage: Klemmschaft kann bei Bedarf auch 90° versetzt an das Gehause geschraubt werden

vV V V VvV VvV VYV

Hinweis

Die Greifzange kann bei Bedarf kundenseitig sehr einfach auf nicht selbszentrierend umgestellt werden

Technische Daten

Anschlussart SchlieBkraft [N] Gewicht [g] Passendes Zubehor
GR04.140A PNP 380 395
Sensor GR04.130-51
GRO4.1408 PP 380 405 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
GRO4.140B/NPN NPN 380 405 sensor GR04.130-52

Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)

Montagedarstellung der Greifbacken ohne Sprengring
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GroBflachige Sensorbetatigung

.

e

GR04.1408 und GR04.1408/NPN

Abmessungen
@D
I
T N i
| ! ! |
B 1 | . |
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N I B |
% | (NG ([ N
I
e | ‘
N | - |
T
[NRLE | 1
H |
OA
GR04.140A GR04.140B | GR04.140B/NPN
oA [mm] | B [mm] @D [mm] | E[mm] F [mm] G1 G2 H [mm] H1 [mm] |1 [mm] J [mm] K [mm]
Art.-Nr.
GR04.140A 45 160 20 45 30 G1/8 M5 15 1 20 35 25
GR04.1408 45 160 20 45 30 G1/8 M5 14 - 20 35 25
GR04.140B/NPN | 45 160 20 45 30 G1/8 M5 14 -- 20 35 25

Anwendungsbeispiele

> Anwendungsbeispiel Greifen von Kunststofflaschen
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Greifzangen - selbstzentrierend
Luverldssiges Greifen des Angusses beim SpritzgieBen

Produktbeschreibung

> Kurze Bauform mit groRer Backenoffnung

> Schnelle Taktzeiten durch doppeltwirkende Ausfihrung

> Hohe Verschleiffestigkeit durch hartcoatierte Oberflache

> Hohe Prozess-Sicherheit durch indirekte Sensorabfrage

> Einfache Installation des Sensors durch 3-Pol M8 Stecker (an 30 cm Kabel)

Bestellhinweis

> Sensor bei Erstlieferung enthalten

Technische Daten

Anschlussart Wirkprinzip SchlieBkraft an der Gewicht [g] | Passendes Zubehor

Backenspitze [N]

Halter GR04.197A (Seite 145)
GR04.110 PNP doppelt 23 23 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GR04.199 (Seite 151)

Halter GR04.197A (Seite 145)
GR04.110/NPN NPN doppelt 23 23 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GR04.199/NPN (Seite 151)

Schaltbild Sensor

BW +

&——o

BL -
—o

BK (OUT) = Schwarz
BL- = Blau
BW+ = Weill
Sensor GR04.199
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Schaltbild Sensor

BL -

&--O

BK (OUT) = Schwarz
BL- = Blau
BW+ = Weil3
Sensor GRO4.199/NPN

Abmessungen

 —

il
R —

(S) = Sensoreinschub (P) = Druckluftanschluss

A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E F [mm] G [mm] H 1 [mm] J [mm] K L [mm]

GR04.110 45 25 84 28,5 M5 12 30 M5 5 18 M5 39
GR04.110/NPN | 45 25 84 28,5 M5 12 30 M5 5 18 M5 39
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Greifzangen - kompakt
Kraftvolles Greifen des Angusses beim SpritzgieRen

Produktbeschreibung

> Sicheres Greifen durch ,uberparallel” schlieRende und grob verzahnte Backen

> Hohe Prozess-Sicherheit durch indirekte Sensorabfrage

> Einfache Installation des Sensors durch 3-Pol M8 Stecker (an 30 cm Kabel)

> Sensor l6st aus, wenn kein Teil gegriffen wurde, Signalumkehrung (Sensorauslosung, wenn Teil gegriffen) maglich mittels PNP Invertierer 20.530

Bestellhinweis

> Sensor bei Erstlieferumfang enthalten
> Weitere Informationen zu NPN Sensor auf Anfrage

Technische Daten

Anschlussart | Wirkprinzip Sensor SchlieBkraft an der Backenspitze [N] | Gewicht [g] | Passendes Zubehor

Halter GR04.196A (Seite 146)

GR04.111A PNP einfach ja* 95 135 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GR0O4.111A-Sensor
Halter GR04.196A (Seite 146)
GR0O4.111A/NPN  NPN einfach ja* 95 135 Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)
Sensor GRO4.111A-Sensor-NPN
Schaltbild Sensor
BN 1 O
BK 4 )
BU 3
BN = Braun, BK = Schwarz, BU = Blau
Abmessungen
A
E
e S
O w ~>, £ ,44
Lt e | e
,H.
F D
[ f j
)
E%M\
N
i

* = Sensorabfrage funktioniert bei Teilen mit einem Durchmesser ab 2 mm (® = bruckluftanschluss

A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] G H
GR04.111A 42 26 76 20 19 23 M5 M4
GR04.111A/NPN ‘ 42 26 76 20 19 23 M5 M4

www.fipa.com
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Parallelgreifer - kompakt
Fur positionsgenaues Greifen, Ablegen bzw. Einlegen

Parallelgreifer mit kundenspezifischen Greifbacken

Produktbeschreibung

Doppeltwirkend fur Innen- und AuRengreifen

Vielseitiger Einsatz, da geeignet fur kundenspezifische Greifbacken (Anfertigung auf Anfrage)
Hohe Offnungs- und SchlieBkraft

Optionale Teiletberwachung

vV V. VvV Vv

Technische Daten

Wirkprinzip | Druckbereich | SchlieRkraft | Offnungskraft | Max. Gesamthub | Gewicht [g] Passendes Zubehor

[bar] bei 6 bar [N] | bei 6 bar [N] Backendffnung | [mm]
[mm]

Halter GR04.189 (S. 147)
Sensor GR04.198 (S. 150)
Sensor GR04.198/NPN (5. 150)
Anschlusskabel 20.503 (S. 157)

Halter GR04.189 (5. 147)

Halter GR04.190 (S. 147)
GR04.115 doppelt 2-8 120 134 32 2x4 86 Sensor GR04.198 (S. 150)

Sensor GR04.198/NPN (S. 150)

Anschlusskabel 20.503 (S. 157)

Halter GR04.189 (S. 147)
Halter GR04.191 (S. 147)
GR04.116 doppelt 2-8 146 160 40 2x6 170 Sensor GR04.198 (S. 150)
Sensor GR04.198/NPN (S. 150)
Anschlusskabel 20.503 (S. 157)

GR04.114 doppelt 2-8 94 104 25 2X3 43

Maximale Krafte und Belastungen

GR04.114 GR04.115 GR04.116

Fs[N] 50 70 120
Mx s [Nm] 2 4 6
My s [Nm] 2 4 6
Mz s [Nm] 2 4 6
Fd[N] 0,5 0,7 1,2
Mx d [Nm] 2 4 6
My d [Nm] 2 4 6
Mz d [Nm] 2 4 6

mo,2s[q] 50 70 120
m 0,5 s [g] 20 30 40
m 0,02 s [q] 15 20 -
m 0,015 [q] 10 - -

> Fs, Mx s, My s und Mz s: Maximal zuldssige Belastung unter statischen Bedingungen,
d.h. bei stillstehenden Greifbacken

> F d, Mx d, My d und Mz d: Maximal zuléssige Belastung unter dynamischen Bedingungen,
d.h. bei sich in Bewegung befindlichen Greifbacken

> m: Maximal zulassige Massen [m] in Abhangigkeit der Offnungs- und SchlieBzeit

 a FPA Telefon +49 (0)89 /96 24 89 - 0
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Abmessungen

C
| G
H F K
- ﬁ‘ . 1 < » T i
| | - w
W \ | W e '
@ O o
A
(P1 P2
N
(5) = sensoreinschub fur 4 mm Standard-Sensor (D = Druckluftanschluss 6ffnen (2 = Druckluftanschluss schlieRen
A[mm] |B[mm] [C[mm] |D[mm] [E[mm] |F[mm] |G[mm] [H[mm] {I[mm] [J[mm] |K[mm] |[L[mm] |M N
GR04.114 26 17,8 37 34 8 10 17 3 4 4 3 20 M3 M3
GR04.115 ‘ 32 21,8 46 43 10 12 22 4 5 5 4 25 M4 M5
GR04.116 ‘ 40 25,8 56 51 12 16 28 6 6 6 4 32 M4 M5
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Parallelgreifer - Standard
Fur positionsgenaues Greifen, Ablegen bzw. Einlegen

Produktbeschreibung

Doppeltwirkend fur Innen- und AuRengreifen

Vielseitiger Einsatz, da geeignet fur kundenspezifische Greifbacken (Anfertigung auf Anfrage)
Hohe Offnungs- und SchlieBkraft

Optionale Teiletberwachung (Sensor fur Rund-Nut: GR04.198, Sensor fur T-Nut: GR04.199)

vV V. VvV Vv

Technische Daten

Wirkprinzip Druckbereich | SchlieRkraft | Offnungskraft | Gesamthub

[bar] bei 6 bar [N] | bei 6 bar[N] |[mm]

GR04.117-10  doppelt 2-8 28 36 4,6

Max.
Backendffnung
[mm]

Gewicht [g]

45

Passendes Zubehor

Anschlusskabel 20.503 (S. 157)
Sensor GR04.199 (S. 151)
Sensor GRO4.199/NPN (S. 151)

GR04.117-16 doppelt 2-8 86 100 6,8

98

Anschlusskabel 20.503 (S. 157)
Sensor GR04.198 (S. 150)
Sensor GR04.199 (S. 151)
Sensor GR04.199/NPN (S. 151)
Sensor GR04.198 /NPN (S. 150)

GR04.11720  doppelt 2-8 186 212 10,4

42.4

Anschlusskabel 20.503 (S. 157)
Sensor GR04.198 (S. 150)
Sensor GR04.199 (S. 151)
Sensor GR04.199/NPN (S. 151)
Sensor GR04.198/NPN (S. 150)

GR04.117-25 doppelt 2-8 254 282 14,4

FiPA

Material in Motion

53.2

365

Anschlusskabel 20.503 (S. 157)
Sensor GR04.198 (S. 150)
Sensor GR04.199 (S. 151)
Sensor GRO4.199/NPN (S. 151)
Sensor GR04.198 /NPN (S. 150)
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Maximale Krafte und Belastungen

GR04.117-10 | GR04.117-16 | GR04.117-20 | GR04.117-25
F Fs[N] 25 50 75 125
Mx s [Nm] 0,4 1,5 5 8
My s [Nm] 0,4 1,5 5 8
Mz s [Nm] 0,4 1,5 5 8
Fd[N] 0,4 0,8 1,5 2,5
Mx d [Nm] 0,4 1,5 7 8
My d [Nm] 0,4 1,5 7 8
Mz d [Nm] 0,4 1,5 7 8
d I m 0,25 [q] 40 80 150 250
e m 0,07 s [g] 25 45 75 100
My 0 ol @ ~ m 0,05 s [q] 20 35 50 -
O Mx m 0,02 s [q] 15 25 - -
N m 0,01 s [g] 10 - - -
> F s, Mx s, My s und Mz s: Maximal zuldssige Belastung unter statischen Bedingungen,
d.h. bei stillstehenden Greifbacken
> F d, Mx d, My d und Mz d: Maximal zulassige Belastung unter dynamischen Bedingungen,
d.h. bei sich in Bewegung befindlichen Greifbacken
> m: Maximal zulassige Massen [m] in Abhangigkeit der Offnungs- und SchlieRzeit
Abmessungen
Q
(S = Sensoreinschub fiir GR04.198 (52 = Sensoreinschub fiir GR04.199 () = Druckluftanschluss 6ffnen (2 = Druckluftanschluss schlieRen
- A B C D E F G H | ] K L M N 0 Q
Art.-Nr. [mm] | [mm] |[mm] |[mm] |[mm] [[mm] [[mm] [[mm] |[mm] |[mm] |[mm] [mm] | [mm]
GR04.117-10 23 16,4 |30 57 12,5 |5 153 (23 4 3 5,7 M2,5 |18 12 M3 M3
GR04.117-16 31 23,6 40 67 16,3 8 21,5 3,4 5 4 7 M3 22 15 M4 M5
GR04.117-20 42 27,6 50 85 21,5 10 26,4 52 8 5 9 M4 32 18 M5 M5
GR04.117-25 52 33,6 64 102,7 26,6 12 38,8 7,2 10 6 12 M5 40 22 M6 M5
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Parallelgreifer fiir lange Hiibe - Kolbendurchmesser 10 - 20 mm
Sicheres Greifen groer Werkstiicke

Produktbeschreibung

Hubspektrum von 20 bis 100 mm
Hohe Greifkraft

Sensorabfrage optional

Gehause und Finger: Aluminium
Kolben: Messing

Kolbenstange, Zahnstange, Ritzel: Stahl

vV V.V V VvV VvV

Technische Daten

Art-Nr GR04.510 GR04.510-1 GR04.510-2 GR04.516 GR04.516-1 GR04.516-2 GR04.520 GR04.520-1 GR04.520-2

UL doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt

Medium Gefilterte und  Gefilterte und ~ Gefilterte und ~ Gefilterte und ~ Gefilterte und ~ Gefilterte und  Gefilterte und  Gefilterte und  Gefilterte und
gedlte / gedlte / geolte / gedlte / gedlte / geolte / gedlte / gedlte / geolte /
ungeolte Luft  ungedlte Luft  ungeolte Luft  ungedlte Luft  ungeolte Luft  ungedlte Luft  ungeoclte Luft  ungedlte Luft  ungedlte Luft

Druckbereich  [Eg 15-6 15-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6

e

Betriebs-

temperatur [°C] =5 =70 -5-70 =5 = 70 =5 =70 -5-70 =5 = 70 =5 =70 -5-70 =5 = 70

LGl ) 10 10 16 16 16 20 20 20

messer [mm]

T 20 40 60 30 60 80 40 80 100

S ] 280 350 430 600 800 950 1000 1500 1700

Passende GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199

Sensoren (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151)
GR04.199/NPN  GR04.199/NPN  GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN
(Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151)
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Abmessungen

> @
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4
=
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405
&

el
% 7 ]
W @ALA
MR AY
& |- DD
&
I
0
L N_
[P
| [T
€,
ARk
D
A

] )
T Uin ]
P ! W
* = LX: Abstand Greifer zum Handhabungsqut “* = Ab GR04.520: U=1 () = druckluftanschluss
GR04.510 GR04.510-1 GR04.510-2 GR04.516 GR04.516-1 GR04.516-2 GR04.520 GR04.520-1 GR04.520-2
A [mm] 44 44 44 55 55 55 65 65 65
C M4x0,7x8 M4x0,7x8 M4x0,7x8 M5x0,8x10 M5x0,8x10 M5x0,8x10 M6X1x12 M6x1x12 M6X1x12
D [mm] 34 34 34 42 42 42 52 52 52
@F [mm] 4,5 4,5 4,5 5,5 5,5 5,5 6,6 6,6 6,6
F [mm] M4x0,7x5 M4x0,7x5 M4x0,7X5 M5X0,8x7 M5X0,8x7 M5x0,8x7 M6X0,8x7 M6X0,8x7 M6X0,8x7
L [mm] 10 10 10 13 13 13 17 17 17
M [mm] 3 3 3 4 4 4 4,5 4,5 4,5
N [mm] 15 15 15 19 19 19 24 24 24
0 [mm] 45,5 45,5 45,5 57,5 57,5 57,5 69 69 69
P [mm] 34 34 34 43 43 43 54 54 54
R M4x0,7 M4x0,7 M4x0,7 M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8 M6XT M6X1 M6XT
S [mm] 7 7 7 8 8 8 10 10 10
T[mm] 20 20 20 25 25 25 30 30 30
W offen [mm] 90 132 170 116 188 228 147 247 287
‘[’:’n%e]“h'“se" 70 92 110 86 128 148 107 157 187
X [mm] 51 67 85 60 90 110 71 113 133
Y [mm] 84 52 70 45 75 95 58 100 120
Z[mm] 38 54 72 40 70 90 54 96 116
b offen [mm] 100 142 180 128 200 240 160 260 300

Fortsetzung siehe nachste Seite
N
| 4
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Diagramme

> Offnungs- und SchlieBhub @ 10 - Ausfihrungen 1 & 2

35 |
30 |

25 _|

20 | 6 bar

m

15 |

o
10 |

N
2 bar

Haltekraft [N]

T T T T
0 20 40 60 80

Abstand Greifbacke zu Handhabungsgut [mm]

> Offnungs- und SchlieBhub @ 10 - Standardausfiihrung

35 |
30 |
25 |
=
= 20 | 6 bar
s
£ 4 bar
10 |
3 bar
5 | 2 bar
9 T T T T
0 20 40 60 80

Abstand Greifbacke zu Handhabungsgut [mm]

> Offnungs- und SchlieBhub @ 16 - Ausfihrungen 1 & 2

60 _|

6 bar——v_
50 _|

Shar—_
40 _|

N
30 |
\

20 | 3 bar

10 2bar  T————

Haltekraft [N]

I T I T I
0 20 40 60 80 100

Abstand Greifbacke zu Handhabungsgut [mm]

> Offnungs- und SchlieBhub @ 16 - Standardausfiihrung

60 |
M

50 |

40 _|

30 |

20| 3bar  ———
0] 26—

Haltekraft [N]

I T I T I
0 20 40 60 80 100

Abstand Greifbacke zu Handhabungsgut [mm]

> Offnungs- und SchlieBhub @ 20 - Ausfihrungen 1 & 2

100 |
6 bar
Z 80 |
= shar —ou
E 60 _|
—_—_
o 4 bar
T 40 |
= Sbar —
00 —— |+
2 bar
0

T T T T T T T
0 20 40 60 80 100 120 140

Abstand Greifbacke zu Handhabungsgut [mm]

100 FalPA
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> 0Offnungs- und SchlieRhub @ 20 - Standardausfihrung
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20 |
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Abstand Greifbacke zu Handhabungsgut [mm]
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Parallelgreifer fir lange Hiibe - Kolbendurchmesser 25 - 40 mm
Sicheres Greifen groRer Werkstiicke

Produktbeschreibung

Hubspektrum von 50 bis 200 mm
Hohe Greifkraft

Sensorabfrage optional

Gehause und Finger: Aluminium
Kolben: Messing

Kolbenstange, Zahnstange, Ritzel: Stahl

vV V.V V VvV VvV

Technische Daten

Art.-Nr GR04.525 GR04.525-1 GR04.525-2 GR04.532 GR04.532-1 GR04.532-2 GR04.540 GR04.540-1 GR04.540-2

Wirkprinzip

doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt

Medium Gefilterte und ~ Gefilterte und  Gefilterte und  Gefilterte und  Gefilterte und  Gefilterte und ~ Gefilterte und ~ Gefilterte und  Gefilterte und
gedlte / gedlte / qgeolte / gedlte / gedlte / geolte / gedlte / gedlte / qgeolte /
ungedlte Luft  ungedlte Luft  ungedlte Luft ~ ungedlte Luft  ungedlte Luft ~ ungedlte Luft  ungeodlte Luft  ungedlte Luft  ungedlte Luft

Fb';[ﬁkbe'e"h 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6

Betriebs-
temperatur [°(]

Kolbendurch-
messer [mm]

Hub [mm]

=5 = 710 =5 = 70 =5 = 70 =5 = 70 =5 = 70 =5 = 70 =5 = 70 =5 = 70 %5 = 70

25 25 25 32 32 32 40 40 40

50 100 120 70 120 160 100 160 200

Gewicht [g]

1700 2500 2800 2900 3800 4700 5300 6850 7900

Passende

sensoren GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199

(Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151)
GR04.199/NPN  GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN
(Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 151)

Fortsetzung siehe nachste Seite .
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www.fipa.com FIPA 101

Material in Motion




Abmessungen
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P ! W
= LX: Abstand Greifer zum Handhabungsgut “* = Ab GR04.532: J=G1/8 () = druckluftanschluss
GR04.525 GR04.525-1 GR04.525-2 GR04.532 GR04.532-1 GR04.532-2 GR04.540 GR04.540-1 GR04.540-2
A [mm] 76 76 76 82 32 82 98 98 98
C M8x1,25x16 M8x1,25x16 M8x1,25x16 M8x1,25x16 M8x1,25x16 M8x1,25x16 M8x1,5x20 M8x1,5x20 M8x1,5x20
D [mm] 62 62 62 64 64 64 76 76 76
OE [mm] 9 9 9 -- -- -- --
F [mm] M8x1,5x7 M8x1,5x7 M8x1,5x7 M8x1,5x13 M8x1,5x13 M8x1,5x13 M10x1,5x16 M10x1,5x16 M10x1,5x16
L [mm] 21 21 21 24 24 24 28 28 28
M [mm] 7 7 7 9 9 9 10 10 10
N [mm] 29 29 29 32 32 32 38 38 38
0 [mm] 80 80 80 100 100 100 117 17 117
P [mm] 64 64 64 70 70 70 86 86 86
R M8x1,25 M8x1,25 M8x1,25 M10x1,5 M10x1,5 M10x1,5 M12x1,75 M12x1,75 M12x1,75
S [mm] 12 12 12 16 16 16 18 18 18
T [mm] 40 40 40 50 50 50 60 60 60
W offen [mm] 178 310 348 250 348 432 324 442 522
Gl 210 228 180 228 272 224 282 322
[mm]
X [mm] 88 142 160 110 158 202 148 206 246
Y [mm] 70 124 142 86 134 178 116 174 214
Z[mm] 66 120 138 - - - -
b offen [mm] 196 328 366 272 370 272 348 466 546
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Diagramme

> Offnungs- und SchlieBhub @ 25 - Ausfihrungen 1 & 2
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Abstand Greifbacke zu Handhabungsgut [mm]

> 0ffnungs- und SchlieRhub @ 25 - Standardausfuhrung
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> Offnungs- und SchlieBhub @ 32 - Ausfihrungen 1 & 2
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> 0Offnungs- und SchlieRhub @ 32 - Standardausfihrung
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> Offnungs- und SchlieBhub @ 40 - Ausfiihrungen 1 & 2
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> Offnungs- und SchlieBhub @ 40 - Standardausfuhrung
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3-Finger Parallelgreifer - selbstzentrierend, doppeltwirkend
Sicheres Greifen von Teilen aller Art

Produktbeschreibung

Hohe Greifkraft von ~20 bis >600 N

Fur individuelle Greifbacken

Doppeltwirkend, dadurch als Innen- und AuRengreifer einsetzbar
Robuste Ausfihrung

Optionale Teilekontrolle Uber Sensor

vV V.V VvV Vv

Technische Daten

GR04.125-16 GR04.125-20 GR04.125-25 GR04.125-32 GR04.125-40 | GR04.125-50 | GR04.125-60 | GR04.125-80

Art.-Nr.

Wirkprinzip doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt

Medium Gefilterte und  Gefilterte und ~ Gefilterte und  Gefilterte und  Gefilterte und ~ Gefilterte und ~ Gefilterte und ~ Gefilterte und
gedlte / gedlte / gedlte / gedlte / gedlte / gedlte / gedlte / gedlte /
ungeolte Luft  ungeodlte Luft  ungedlte Luft ~ ungedlte Luft ~ ungedlte Luft ~ ungedlte Luft  ungedlte Luft  ungedlte Luft

Max. Greifkraft pro

Greifbacke bei 6 bar [N] 20 35 65 100 190 260 440 720

BT ] 2-6 2-6 2-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6

SRR o -5-70 -5-70 -5-70 -5-70 -5-70 -5-70 -5-70

Kolbendurchmesser [mm] 16 20 2 3 40 <0 63 30

1T 2 2 3 4 5 6 8 10

S ] 62 98 139 240 354 542 1000 1850

Passende Sensoren
GR04.198 GR04.198 GR04.198 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199
(Seite 150) (Seite 150) (Seite 150) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 1571) (Seite 1571) (Seite 151)
GR04.198/NPN  GR04.198/NPN  GR04.198/NPN  GRO4.199/NPN  GR04.199/NPN  GR04.199/NPN  GR04.199/NPN  GR04.199/NPN
(Seite 150) (Seite 150) (Seite 150) (Seite 151) (Seite 151) (Seite 1571) (Seite 1571) (Seite 151)
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Abmessungen

* = Abstand zwischen Greifbacke und Greifer (siehe Greifkraftdiagramme)

** = Druckluftanschluss offnen

“#* = Druckluftanschluss schlieRen

GR04.125-16 | GR04.12520 | GR04.12525  |GR04.125-32 | GRO4.125-40 | GR04.125-50 | GR04.125-60 | GR04.125-80
@A [mm] 30 36 42 52 62 70 86 106
AB [mm] 32 35 37 41 44 52 62 77
AC [mm] 35 38 40 44 47 55 66 82
B [mm] 8 10 1 14 16 18 2 28
BA [mm] 5 6 6 8 8 10 12 14
BB [mm] 6 7 8 1 12 14 17 20
Fn[znﬂ]eﬁff"et 17 20 24 32 35 41 51 63,5
Fn[:rgf“h'“se" 15 18 21 28 31 35 43 53,5
BF [mm] 10 12 14 20 21 2 28 32
Eﬁrgféﬂne‘ 9 10,5 13 16,5 19,5 2 28,5 375
Frﬁrgi“’“h"’sse" 7 8,5 10 12,5 14,5 16 20,5 275
@ EB [mm] 25 29 34 44 53 62 76 95
0 GA [mm] 2x2 2x2 3x3 3x3 4x4 4x4 5x5 6X6
H [mm] M3x0,5x4 M3x0,5x6 M4x0,5x7 M4x0,7x6 M5x0,8%7,5 M5x0,8x10 M6X1X9 M6X1X12
N1/N2 M3x0,5x11 M5x0,8x13 M5x0,8x15 M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8 G1/8
NA [mm] 11 13 15 16 17 20 22 27
NB [mm] 7 7 7 8 9 9 12 13,5
s [mm] M3x0,5x5 M3x0,5x5 M3X0,5x5 Md4x0,7x8 Mdx0,7x8 M5x0,8x10 M5x0,8x10 M6x1x12
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Diagramme

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 16 mm

6 bar
20
5 bar
=" 15
= 4 bar
o \
E 10 3 bar
g \
5 2 bar
0

I T I T I
0 5 10 15 20 25

Abstand X [mm]

T
30

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 20 mm

Haltekraft [N]

40

30

20 |

6 bar

5 bar

%

3 bar
m
—_—

0

I T I T
10 20 30 40

Abstand X [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 25 mm

60 6 bar
5 bar
=" 45
= 4 bar
ke
£ 2 bar

15 | \

I I I I
0 10 20 30 40

Abstand X [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 32 mm

Haltekraft [N]
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N
o
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> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 40 mm

200
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100 —

S gl
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50
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0 10 20 30 40 50
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> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 50 mm

(N]
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Winkelgreifer - Standard
Fur positionsgenaues Greifen, Ablegen bzw. Einlegen

Produktbeschreibung

Doppeltwirkend fur Innen- und AuRengreifen

Vielseitiger Einsatz, da geeignet fur kundenspezifische Greifbacken (Anfertigung auf Anfrage)
Hohe Offnungs- und SchlieBkraft

Optionale Teiletberwachung (Sensor fur Rund-Nut: GR04.198, Sensor fur T-Nut: GR04.199)

vV V. VvV Vv

Technische Daten

Wirkprinzip Druckbereich | SchlieBkraft | Offnungskraft | Gesamthub [°] | Gewicht [g] Passendes Zubehor

[bar] bei 6 bar [N] | bei 6 bar [N]

Sensor GR04.199 (Seite 151)
GR04.118-10  doppelt 2-8 16 22 2x20 39 Sensor GR04.199/NPN (Seite 151)
Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)

Sensor GR04.198 (Seite 150)
Sensor GR04.198/NPN (Seite 150)
GR04.118-16  doppelt 2-8 72 90 2x20 38 Sensor GR04.199 (Seite 151)
Sensor GRO4.199/NPN (Seite 151)
Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)

Sensor GR04.198 (Seite 150)
Sensor GR04.198/NPN (Seite 150)
GR04.118-20  doppelt 2-8 156 178 2x20 171 Sensor GR04.199 (Seite 151)
Sensor GR04.199/NPN (Seite 151)
Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)

Sensor GR04.198 (Seite 150)
Sensor GR04.198/NPN (Seite 150)
GR04.118-25  doppelt 2-8 320 356 2x20 300 Sensor GR04.199 (Seite 151)
Sensor GRO4.199/NPN (Seite 151)
Anschlusskabel 20.503 (Seite 157)

Maximale Krafte und Belastungen

GR04.118-10 | GR04.118-16 | GR04.118-20 | GR04.118-25
F[N] 40 60 100 100
Mx [Nm] 0,4 1,2 1,5 2,2
My [Nm] 0,5 0,9 2,2 2,2
Mz [Nm] 0,5 0,9 2,2 2,2
> F, Mx, My und Mz: Maximal zul3ssige Belastung unter statischen Bedingungen,

d.h. bei stillstehenden Greifbacken
Fortsetzung siehe ndchste Seite
»

v
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Abmessungen

[=]
L=
M
(51 = Sensoreinschub fiir GR04.198 (82 = sensoreinschub fir GR04.199 (1 = Druckluftanschluss 6ffnen (2 = druckluftanschluss schlieBen
A[mm] |B[mm] [C[mm] |D[mm] |E[mm] F [mm] G[mm] [H[mm] |[I J [mm] K[mm] |L M

Art.-Nr.

GR04.118-10 23 17 53 14 6,4 4 3 57 M2,5 18 12 M3 M3
GR04.118-16 31 24 64 19 8 7 4 7 M3 22 15 M4 M5
GR04.118-20 42 28 79 24 10 8 52 9 M4 32 18 M5 M5
GR04.118-25 52 33,6 93,6 37,5 12 10 8 12 M5 40 22 M6 M5
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Innengreifer ,Expander”
Schonendes Greifen innerhalb aller denkbaren Ausnehmungsformen fiir Durchmesser von 4,5 bis 8,7 mm

Produktbeschreibung

> Llange Lebensdauer des Elastomers, bei Bedarf schneller Austausch maglich
> Regelung der Greifkraft durch Begrenzung des Speisedrucks

Bestellhinweis

Elastomer NBR (temperaturbestandig bis 90°C) im Lieferumfang enthalten
Elastomer Silikon (sehr hohe Standzeit, hitzebestandig bis 200°C) alternativ verfugbar

Technische Daten

Fur Teile mit Innen-Durchmesser Optimaler Speisedruck [bar] Passendes Zubehor

Art.-Nr. von/bis [mm]

NBR Elastomer KIT-GR04.204-1
GR04.204 4,5-5,4 8 Silikon Elastomer KIT-GR04.204-2
Verlangerungsrohr GR06.030 (Seite 148)

NBR Elastomer KIT-GR04.205-1
GR04.205 56-6,7 8 Silikon Elastomer KIT-GR04.205-2
Verlangerungsrohr GR06.030 (Seite 148)

NBR Elastomer KIT-GR04.206-1

GR04.206 6,6 -76 8 Silikon Elastomer KIT-GR04.206-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)
NBR Elastomer KIT-GR04.207-1

GR04.207 76-87 8 Silikon Elastomer KIT-GR04.207-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)

Abmessungen
H
N
I »
Il ll
e |
L] M ]
! I
lop | o
) i i
|
x ;
) ]
‘o - 1
P —7
! \
0A 2B
@A [mm] | @B [mm] |C[mm] €2 [mm] |@D[mm] |[E[mm] F [mm] G H K [mm] M [mm] N [mm]
rt.-Nr.
GR04.204 4,5 5,4 40,9 38,4 12 99 74 M5 M10x1 3,75x45° |13 3,5
GR04.205 56 6,7 1,7 39,2 12 11,2 8,7 M5 M10x1 3,25x45° |13 3,5
GR04.206 6,6 7,6 42 39,5 12 1,5 9 M5 M10x1 2,75x45° |13 3,5
GR04.207 7,6 8,7 42 39,5 12 1,5 9 M5 M10x1 2,4x45° 13 3,5
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Innengreifer ,,Expander”
Alternative zu klassischen Greifzangen durch schonendes Greifen ,,von innen” - fiir Durchmesser von 8 bis 31,5 mm

Produktbeschreibung

Greifen durch Dehnung, Kolben mit Abwértsbewegung

Standardausfihrung mit coaxialem Druckluftanschluss

Elastomer EPDM standardmaRig im Lieferumfang enthalten, schneller Austausch maglich

Regelung der Greifkraft iber den Speisedruck

Optionen:

Elastomer Silikon, Zentrierkonus ab BaugroRe GR04.N210, Sensorabfrage ab BaugroRe GR04.N227 (bis zu zwei Sensoren GR04.201/PNP anschlieRbar, 3-polig, 2,5 m
Kabel, offenes Ende, Sensorhalter erforderlich)

Alle Greifer auch in Ausfuhrung mit seitlichem Druckluftanschluss und Durchgangsbohrung, z. B. zur Teilekthlung oder Dichtheitsprifung, verfigbar

Alle Greifer auch fur Aufwartsbewegung (-R) verfigbar

vV V.V V VYV

v Vv

Technische Daten

Fir Teile mit Innen- Tragkraft bei glatter | Optimaler Gewicht [g] | Passendes Zubehdr

Durchmesser von/bis [mm] | Oberflache [N] Speisedruck [bar]

EPDM Elastomer GR04.208-1
GR04.N208 8-11 15 8 15 Silikon Elastomer GR04.208-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)

EPDM Elastomer GR04.208-1
GRO4.N208-R 8- 11 15 8 15 Silikon Elastomer GR04.208-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)

EPDM Elastomer GR04.210-1

Silikon Elastomer GR04.210-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)
Zentrierkegel GR04.N210-K

EPDM Elastomer GR04.210-1

Silikon Elastomer GR04.210-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)
Zentrierkegel GR04.N210-K

EPDM Elastomer GR04.212-1

Silikon Elastomer GR04.212-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)
Zentrierkegel GR04.N212-K

EPDM Elastomer GR04.212-1

Silikon Elastomer GR04.212-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)
Zentrierkegel GR04.N212-K

EPDM Elastomer GR04.214-1

Silikon Elastomer GR04.214-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)
Zentrierkegel GRO4.N214-K

EPDM Elastomer GR04.214-1

Silikon Elastomer GR04.214-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)
Zentrierkegel GR04.N214-K

EPDM Elastomer GR04.218-1
GR0O4.N218 19,5 - 25 80 8 28 Silikon Elastomer GR04.218-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)
EPDM Elastomer GR04.218-1
GRO4.N218-R  19,5- 25 80 8 28 Silikon Elastomer GR04.218-2
Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)

EPDM Elastomer GR04.222-1
Silikon Elastomer GR04.222-2

GRO4.N210 10,5- 14 30 8 16

GRO4.N210-R  10,5- 14 30 8 16

GRO4.N212 13-17 50 8 17

GRO4.N212-R 13 -17 50 8 17

GR04.N214 15-19,5 65 8 17

GRO4.N214-R  15-19,5 65 8 17

GRO4.N222 24-315 %0 8 3 Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)
Zentrierkegel GR04.N222-K
EPDM Elastomer GR04.222-1
GROAN222R  24-315 90 g 3 Silikon Elastomer GR04.222-2

Verlangerungsrohr GR06.031 (Seite 148)
Zentrierkegel GR04.N222-K
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Abmessungen

=
®
)

2 A

|

(P) = Druckluftanschluss

- OA [mm] | @B[mm] |C[mm] @D [mm] |E[mm] F [mm] G H I [mm] J [mm] M [mm] N [mm]
Art.-Nr.

GR04.N208 8 m 59,2 14 7 3,5 M5 M12x1 14 55 -- --
GR04.N208-R 8 " 61,5 14 7 3,5 M5 M12x1 14 55 M3 11
GR04.N210 10,5 14 60,7 14 8,5 4,5 M5 M12x1 14 5,5 -
GR0O4.N210-R 10,5 14 62,5 14 8,5 4,5 M5 M12x1 14 5,5 M3 11
GRO4.N212 13 17 62 14 10,5 5 M5 M12x1 14 55

GRO4.N212-R 13 17 65 14 10,5 5 M5 M12x1 14 55 M3 13
GR04.N214 15 19,5 62,3 14 13 6 M5 M12x1 14 55 --
GRO4.N214-R 15 19,5 68,5 14 13 6 M5 M12x1 14 55 M3 13
GR0O4.N218 19,5 25 70,5 18 16,5 9 M5 M12x1 14 5,5 --
GRO4.N218-R 19,5 25 78 18 16,5 9 M5 M12x1 14 5,5 M5 1,8
GR04.N222 24 31,5 80 21,5 21 9 M5 M12x1 14 5,5 -
GRO4.N222-R 24 31,5 86,5 21,5 21 9 M5 M12x1 14 55 M5 1,8

Ersatz-Elastomere

EPDM [Im Lieferumfang enthalten] Silikon
> Abdruckarm > Sehr hohe Standzeit
> Hitzebestandig bis 130°C > Hitzebestandig bis 200 °C
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Innengreifer ,,Expander”
Alternative zu klassischen Greifzangen durch schonendes Greifen ,,von innen” - fiir Durchmesser von 28 bis 85 mm

Produktbeschreibung

Greifen durch Dehnung, Kolben mit Abwértsbewegung

Standardausfihrung mit coaxialem Druckluftanschluss

Elastomer EPDM standardmaRig im Lieferumfang enthalten, schneller Austausch maglich

Regelung der Greifkraft iber den Speisedruck

Optionen:

Elastomer Silikon, Zentrierkonus ab BaugroRe GR04.N210, Sensorabfrage ab BaugroRe GR04.N227 (bis zu zwei Sensoren GR04.201/PNP anschlieRbar, 3-polig, 2,5 m
Kabel, offenes Ende, Sensorhalter erforderlich)

Alle Greifer auch in Ausfihrung mit seitlichem Druckluftanschluss und Durchgangsbohrung, z. B. zur Teilekihlung oder Dichtheitsprifung, verfigbar

Alle Greifer auch fur Aufwartsbewegung (-R) verfigbar

vV V.V V VvV VvV

v Vv

Technische Daten

Fir Teile mit Innen- Tragkraft bei glatter | Optimaler Gewicht [g] Passendes Zubehor

Durchmesser von/bis Oberflache [N] Speisedruck [bar]
[mm]

EPDM Elastomer GR04.227-1
Silikon Elastomer GR04.227-2
Zentrierkegel GRO4.N227-K
Sensor GR04.201/PNP (Seite 152)
Sensorhalter KIT1-GR04.N227
Sensor GR04.201/NPN (Seite 152)

EPDM Elastomer GR04.227-1
Silikon Elastomer GR04.227-2
Zentrierkegel GR04.N227-K
Sensor GR04.201/PNP (Seite 152)
Sensorhalter KIT1-GR04.N227
Sensor GR04.201/NPN (Seite 152)

EPDM Elastomer GR04.233-1
Silikon Elastomer GR04.233-2
Zentrierkegel GRO4.N233-K
Sensor GR04.201/PNP (Seite 152)
Sensorhalter KIT1-GR04.N233
Sensor GR04.201/NPN (Seite 152)

EPDM Elastomer GR04.233-1
Silikon Elastomer GR04.233-2
Zentrierkegel GR04.N233-K
Sensor GR04.201/PNP (Seite 152)
Sensorhalter KIT1-GR04.N233
Sensor GR04.201/NPN (Seite 152)

EPDM Elastomer GR04.241-1
Silikon Elastomer GR04.241-2
GR04.N241 42 - 54 190 8 280 Sensor GR04.201/PNP (Seite 152)
Sensorhalter KIT1-GR04.N241
Sensor GR04.201/NPN (Seite 152)

EPDM Elastomer GR04.241-1
Silikon Elastomer GR04.241-2
GRO4.N241-R 42 -54 190 8 280 Sensor GR04.201/PNP (Seite 152)
Sensorhalter KIT1-GR04.N241
Sensor GR04.201/NPN (Seite 152)

EPDM Elastomer GR04.251-1
Silikon Elastomer GR04.251-2
Zentrierkegel GRO4.N251-K
Sensor GR04.201/PNP (Seite 152)
Sensorhalter KIT1-GR04.N251
Sensor GR04.201/NPN (Seite 152)

GR04.N227 28 - 37 95 8 79

GRO4.N227-R 28 -37 95 8 79

GRO4.N233 34 - 45 100 8 118

GRO4.N233-R  34-45 100 8 118

GRO4.N251 54 - 68 230 8 490

112 FalPA Telefon +49 (0)89 /96 24 89 - 0

Material in Motion



Technische Daten

Fir Teile mit Innen- Tragkraft bei glatter | Optimaler Gewicht [g] | Passendes Zubehor

Durchmesser von/bis oberflache [N] Speisedruck [bar]
[mm]

EPDM Elastomer GR04.251-1
Silikon Elastomer GR04.251-2
Zentrierkegel GRO4.N251-K
Sensor GR04.201/PNP (Seite 152)
Sensorhalter KIT1-GR04.N251
Sensor GR04.201/NPN (Seite 152)

EPDM Elastomer GR04.263-1
Silikon Elastomer GR04.263-2
Zentrierkegel GR04.N263-K
Sensor GR04.201/PNP (Seite 152)
Sensorhalter KIT1-GR04.N263
Sensor GR04.201/NPN (Seite 152)

EPDM Elastomer GR04.263-1
Silikon Elastomer GR04.263-2
Zentrierkegel GR04.N263-K
Sensor GR04.201/PNP (Seite 152)
Sensorhalter KIT1-GR04.N263
Sensor GR04.201/NPN (Seite 152)

GRO4.N251-R 54 -68 230 8 490

GR0O4.N263 66 - 85 650 8 800

GRO4.N263-R 66 - 85 650 8 800

Abmessungen

2D

0 N

(P) = Druckluftanschluss

m @A [mm] |@B[mm] |[C[mm] @D [mm] | E[mm] F[mm] G H 1 [mm] ) [mm] M [mm] N [mm]
GR04.N227 28 37 98 25 26 14 G1/8 M17x1 20 8 -- -
GRO4.N227-R 28 37 108 25 26 14 G1/8 M17x1 20 8 M5 2,58
GRO4.N233 34 45 112 30 32,5 24 G1/8 M17x1 20 8 -
GRO4.N233-R 34 45 119 30 32,5 24 G1/8 M17x1 20 8 M5 2,8
GR04.N241 42 54 142,5 40 39,5 14 G1/8 M27x1 30 1 -- -
GRO4.N241-R 42 54 147 40 39,5 14 G1/8 M27x1 30 11 M5 4,5
GRO4.N251 54 68 168 50 48 30 G1/8 M27x1 30 11 -- --
GRO4.N251-R 54 68 169 50 48 30 G1/8 M27x1 30 11 G1/8 5
GRO4.N263 66 85 198 60 61 36 G1/8 M27x1 30 1 -- -
GRO4.N263-R 66 85 194 60 61 36 G1/8 M27x1 30 1 G1/8 5

Ersatz-Elastomere

EPDM [Im Lieferumfang enthalten] Silikon
> Abdruckarm > Sehr hohe Standzeit
> Hitzebestandig bis 90°C > Hitzebestandig bis 200 °C
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Greiffinger
Sicheres Festhalten (,Hintergreifen”) von Teilen

Produktbeschreibung

Anwendung auch auf beengtem Bauraum durch schlanke Bauform
Hohe Zuverldssigkeit durch robuste Ausfihrung

Iwei verschiedene Winkelstellungen

Sensorabfrage maglich

vV V. VvV Vv

Technische Daten

Wirk-

Sensor-

SchlieR- | Gewicht | Passendes Zubehor

prinzip

option

kraft [N] | [q]

GR04.034 einfach 24 25 Verlangerungsrohr GR06.021A (S. 149), Zentrierelement GR04.037 (S. 143), Anschlagelement GR04.036 (S .144)
GR04.035 einfach 23 25 Verlangerungsrohr GR06.021A (S. 149),Zentrierelement GR04.037 (S. 143), Anschlagelement GR04.036 (S. 144)
) ) Verlangerungsrohr GR06.022 (S. 149), Sensor GR04.198 (S. 150), Zentrierelement GR04.047 (S. 143)
GRoa.040  EIEERIN IS 70 82 Anschlagelement GR04.046 (5. 144), Sensor GRO4.198/NPN (5. 150)
: : Verlangerungsrohr GR06.022 (S. 149), Sensor GR04.198 (S. 150), Zentrierelement GR04.047 (S. 143)
GROZO041  EUEEUNE 6 86 Anschlagelement GR04.046 (S. 144), Sensor GR04.198/NPN (5. 150)
GR04.044 einfach 70 60 Verlangerungsrohr GR06.021A (S. 149), Zentrierelement GR04.037 (S. 143), Anschlagelement GR04.036 (S. 144)
GR04.045 einfach 65 65 Verlangerungsrohr GR06.021A (S. 149), Zentrierelement GR04.037 (S. 143), Anschlagelement GR04.036 (S. 144)
Abmessungen
B B
C ® ®
o <] =1 | <] =
/ﬁﬁ © i b r=° i |
1 \ T T <
9$:\d' \ fﬁ?\j &
GR04.034 | GR04.044 GR04.040
B
‘ 8 ® - ®
o .
b/ __ = 7%297“
N O]
GR04.041 GR04.045 | GR04.035
(5) = sensoreinschub (P) = Druckluftanschluss
OA [mm] B [mm] C[mm] D E

GR04.034 14 72 14 M5 M12x1
GR04.035 14 74 15 M5 M12x1
GR04.040 20 133 20 M5 M17x1
GR04.041 20 136 23 M5 M17x1
GR04.044 20 103 20 M5 M17x1
GR04.045 20 106 23 M5 M17x1
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Nadelgreifer GR04.740
Schonendes Greifen von Textilien und Stoffen

Produktbeschreibung

> Anpassung an unterschiedliche Stoffdicken durch verstellbaren Hub
> Hub entspricht der maximalen Einstichtiefe der Nadeln
> Sehr kurze Taktzeiten durch doppeltwirkende Ausfihrung

Technische Daten

Wirkprinzip Nadeldurchmesser [mm] | Hub [mm] Gewicht [g] Passende Ersatznadel-Sets
GR04.740 doppelt 2 0-3 226 GR04.740N
Abmessungen
.
E==t !
3&# 3 i
=g > % - —Js
o i |
[ ]
S HF ®
- G — H -
atl
=
L E
(P) = Druckluftanschluss
OA [mm] @B [mm] C [mm] D [mm] E[mm] F[mm] G [mm] H [mm] |
GR04.740 14 10 26 58 0-3 51-58 71 80 M5
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Nadelgreifer GR04.700
Schonendes Greifen von Textilien und Stoffen

Produktbeschreibung

Kleine Nadeln, dadurch geringe Einstichtiefe

Flacher Einstechwinkel zum Greifen diinner oder flacher Werksticke
Nadelplatten austauschbar

Randelschraube zur Anpassung des Nadelhubs an die Textilstarke
Zusatzlicher Druckluftanschluss fur Abblasfunktion fir hohe Taktzeiten (A)

vV V.V VvV Vv

Technische Daten

Max. Betriebs- Passendes Zubehor

temperatur [°(]

Nadelanzahl | Nadeldurch- Max.
[Stk.] messer [mm] | Speisedruck
[bar]

Wirkprinzip | Hub [mm]

Gewicht [g]

Nadelplatte GR04.700-20N

116

GR04.700-20 doppelt 0-2 32 0,7 7 60 114 Befestigung GRO7.040 (Seite 166)
B E Nadelplatte GR04.700-25N
GR04.700-25  doppelt 02,5 32 0,7 7 60 114 Befestiqung GRO7.040 (Seite 166)
Abmessungen
A
C
(=]
&> O
L] “
S
2SS
E
G
s D
¢ ¢
¥
A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] d1 [mm] E [mm] F [mm] G
GR04.700-20 35 59 21 10 2 24 12 M4
GR04.700-25 ‘ 35 59 21 10 2,5 24 12 M4
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Nadelgreifer GR04.710
Schonendes Greifen von Textilien und schweren Stoffen

Produktbeschreibung

> Mittelbohrung (@A) fUr Eintauchen in Stangen oder Positionierstifte bei Abnahme oder Ablage
> Uberkreuzung der Nadeln in der Mitte fiir einen sicheren Halt
> Nadeln einzeln austauschbar

Bestellhinweis

Ersatznadelplatte GR04.710-75AN ist antihaftbeschichtet

Technische Daten

Wirkprinzip | Hub [mm] | Nadelanzahl |Nadeldurch- | Max. Max. Betriebs- | Gewicht [g] | Passendes Zubehor

[Stk.] messer [mm] | Speisedruck | temperatur [°C]
[bar]

GR04.710-25  doppelt 0-25 10 2 2-8 -10 - 60 240

Ersatznadel-Set GR04.710-50N
Befestigung GR07.040 (Seite 166)
Ersatznadel-Set GR04.710-50N
Befestigung GR07.040 (Seite 166)
Ersatznadel-Set GR04.710-75N
GR04.710-75 doppelt 0-75 10 2 2-8 -10 - 60 301 Ersatznadel-Set GR04.710-75AN

GR04.710-50  doppelt 0-5 10 2 2-8 -10 - 60 255

Befestigung GR07.040 (Seite 166)
Ersatznadel-Set GR04.710-75N
GR04.710-100  doppelt 0-10 10 2 2-8 -10 - 60 311 Ersatznadel-Set GRO4.710-75AN
Befestigung GR07.040 (Seite 166)
Abmessungen
D
ie i )
A
[a]
E)
e
| Ve (]
SCEIE
| ) e
[
m A[mm] @A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] d1 [mm] E[mm] F [mm] G
GR04.710-25 108-116,5 |10 54 30 30 0-25 20 20 M5x8
GR04.710-50 116,5-134 |10 54 30 30 0-5 20 20 M5x8
GR04.710-75 128 - 154 10 54 30 30 0-75 20 20 M5x8
GR04.710-100 | 1385-173 |10 54 30 30 0-10 20 20 M5x8
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Nadelgreifer GR04.715
Schonendes Greifen von Textilien und Stoffen

Produktbeschreibung

> Greifen im Randbereich durch schmale Bauform
> Nadelhub einstellbar
> Nadeln einzeln austauschbar

Bestellhinweis

Ersatznadel-Set auf Anfrage erhaltlich

Technische Daten

Wirkprinzip Hub [mm] Nadelanzahl Nadeldurch- Max. Max. Betriebs- | Gewicht [g] | Passende

[Stk.] messer [mm] Speisedruck temperatur [°C] Befestigung
[bar]

GR04.715-70  doppelt 0-7 6 2 2-8 -10 - 60 195 GR07.042 (Seite 167)

Abmessungen

L —
(= =z D -
—_
A
D
o B
o e
[==]
/D -
|
\—""G
-
G
0 & 0
* = Bohrung M3: Getrenntes Einfahren der Nadeln in Gegenstand maglich “* = Bohrung M3: Zentrales Ausfahren der Nadeln aus dem Produkt
A [mm] @A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] d1 [mm] E [mm] F [mm] G
GR04.715-70 117-143 5,5 57 15 20 0-7 20 44 M5x2
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Nadelgreifer GR04.720
Schonendes Greifen von Textilien und Stoffen mit Federhub

Produktbeschreibung

> Mittelbohrung (@A) fur Eintauchen in Stangen oder Positionierstifte bei Abnahme oder Ablage
> Integriertes Federelement
> Nadeln einzeln austauschbar

Bestellhinweis

Ersatznadel-Set auf Anfrage erhaltlich

Technische Daten

Wirkprinzip

Hub [mm]

Nadelanzahl
[Stk.]

Nadeldurchmesser

[mm]

Max. Speisedruck
[bar]

Max.

Betriebstemperatur

[°]

Gewicht [g]

GR04.720-25 doppelt 0-2,5 10 2 2-8 -10 - 60 492
GR04.720-50  doppelt 0-5 10 2 2=8 -10 - 60 512
Abmessungen
E
i @ a
d E i >
&
&
A [mm] @A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] d1 [mm] E [mm] F [mm]

GR04.720-25 123 -131,5 20 151 38 85 0-25 38 9
GR04.720-50 131,5- 149 20 151 38 85 0-5 38 9
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Nadelgreifer GR04.725
Schonendes Greifen von Textilien und Stoffen

Produktbeschreibung

Handhabung dicker und schwerer Bauteile durch Nadeln mit groRem Durchmesser
GroBer Nadelhub

Integrierte Greifwerkzeuge (2 Nadelplatten)

Nadelplatte austauschbar

Nadelhub einstellbar

vV V.V VvV Vv

Bestellhinweis

Ersatznadelplatten auf Anfrage erhaltlich

Technische Daten

Wirkprinzip Hub [mm] | Nadelanzahl | Nadeldurch- Max. Max. Betriebs- Gewicht [g] Passende

[Stk.] messer [mm] Speisedruck temperatur [°C] Befestigung
[bar]

GR04.725-60  doppelt 0-6 32 2 2-8 -10 - 60 450 GR07.041 (Seite 168)
GR04.725-90 doppelt 0-9 32 2 2-8 -10 - 60 480 GR07.041 (Seite 168)
Abmessungen
A

| |

@ = T T (“

===

@: -

(=—r=—==

©
H
G
© ¢
— [=1 "]

L

(P) = Druckluftanschluss
A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] d1 [mm] E [mm] F [mm] G H [mm] 1 [mm] L [mm]

GR04.725-60 135 70 38 35 0-6 22 9 M5x9 22 22 150
GR04.725-90 ‘ 150 77 38 35 0-9 22 9 M5x9 22 22 164
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Nadelgreifer GR04.730
Schonendes Greifen von Textilien und Stoffen

Produktbeschreibung

> Greifen von diinnen und leichten Bauteilen durch flachen Einsteckwinkel
> Integrierte Greifwerkzeuge (2 Nadelplatten)

> Nadelplatte austauschbar

> Nadelhub einstellbar

Bestellhinweis

Ersatznadeln auf Anfrage erhaltlich

Technische Daten

Wirkprinzip | Hub [mm] | Nadelanzahl Nadeldurch- Max. Max. Betriebs- Gewicht [g] | Passende

[Stk.] messer [mm] Speisedruck temperatur [°C] Befestigung
[bar]

GR04.730-20  einfach 0-2 32 0,7 4-7 60 250 GR07.041 (Seite 168)

Abmessungen

H—
L

oA K D)
1IN 4V
/@/’: ® @
}

&
< %qg y
{} 7
F
A
** = Hubeinstellung ber Randelschraube (P) = Druckluftanschluss
A[mm] | @A [mm] | B [mm] | C[mm] | D [mm] [d1[mm] |E[mm] |F[mm] |G H[mm] (I[mm] |)J[mm] [K[mm] |L[mm] |M[mm]
GR04.730-20 | 60 53 78,5 27,3 24 0-2 14 32 M5 7 13 15 30 29 55
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Magnetgreifer
Sicheres Handling durch Permanentmagneten

Produktbeschreibung

Sicheres Handling auch bei Stromausfall durch Permanentmagneten
Keine Vakuum- oder Druckluftversorgung bzw. Verschlauchung erforderlich
Energie sparend, da nur zum Ablegen Strom ben6tigt wird

>
>
>
> Einfache Integration in Greifersysteme Gber metrische Gewinde oder zur Verwendung an FederstoReln

Technische Daten

Nennleistung | Haltekraft Resthaltekraft | Betriebsspannung | Einschaltdauer [ED] | Schutzklasse Max. Betriebs- Passende
! i\ [N] [N] Abschaltspule [V] temperatur [°C] Halter
MG35 4,6 70 <1 24 25% ED bei <2 min. P65 80 270.448
MG55 9,0 300 <1 24 25% ED bei <2 min. P65 80 270.449
MG70 13,3 750 <1 24 25% ED bei < 2 min.  IP65 80 270.450
Abmessungen
S +4Cffg
I
\
| [==]
|
L v
T
| |61
ﬁ
K
oA
“* = Haftflache
@ A [mm] B [mm] C[mm] G1
Art.-Nr.
MG35 35 30 5 M4
MG55 55 36 6 M5
MG70 70 45 8 M8
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Notizen:
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Vorteile/Nutzen

Flachengreifer:

> Fein abgestufte Baureihe fir die Handhabung dichter oder poréser Werkstoffe

> Integrierte Vakuumerzeugung

> |ntelligente Ventiltechnik l8sst unbelegte Saugoffnungen geschlossen und spart dadurch Energie

> Verschmutzungssicherer Aufbau gewdhrleistet hohe Verfiigbarkeit und Prozess-Sicherheit

> Geeignet fUr schnelle Taktzeiten

> Einfache Installation und Inbetriebnahme

N > Breites Programm an Standardprodukten sowie schnelle Realisierung kundenspezifischer Losungen

Saugmatten:

> Lange Lebensdauer der Schaumstoff-Matten durch sehr hohe VerschleiRfestigkeit und Alterungsstabilitat

> Breites Spektrum an Schaumstoffen zur schnellen Anpassung an unterschiedliche Produkte

> Schneller und zerstérungsfreier Austausch der Saugmatten gewdhrleistet hohe Produktivitat durch minimale Ristzeiten

Anwendung

> Einsatz in nahezu allen automatisierten Handling-Prozessen: Palettieren, Depalettieren, Vereinzeln, Sortieren
> Unabhangig von Oberflache, Porositat, Grélse, Masse

> Bei undefinierten Aufnahmepositionen

> Unabhangig von Belegung (ein Stick oder ganze Produktlage)

> Bei rauhen Einsatzbedingungen (Staub, Feuchtigkeit, ...)

Branchenbeispiele:
> Verpackungstechnik, Holzindustrie, Chemie, Baustoffindustrie

Aufbau

> Integrierte Vakuumerzeugung mit Ejektoren; dadurch ideal abstimmbar auf die vorherrschenden Einsatzparameter

> Bei Bedarf kann die Vakuumversorgung auch Gber externen Seitenkanalverdichter erfolgen (z. B. bei porésen Produkten:

B hoher Volumenstrom fir hohe Leckage)

> Aluminiumplatte zur Aufnahme der Ejektoren sowie Vakuummeter

> Kunststoffbox mit integrierten Bohrungen oder patentiertem Ventilsystem

> Saugmatten, ideal abgestimmt auf das zu handhabende Werkstick

> Bohrungsdurchmesser sowie der Abstand zwischen den einzelnen Bohrungen werden auf die jeweilige Anwendung abgestimmt
Ausfuhrung TL: ohne Ventiltechnik (mit Stromungswiderstanden)
Ausfuhrung TC: mit Ventiltechnik
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Vorteile/Nutzen

Kundenspezifische Flachengreifer:
> Freie Konfiguration von hocheffizienten Ejektorbausteinen zur flexiblen und wirtschaftlichen Anpassung an die
Vakuumanforderungen des Handhabungsquts

> Breites Spektrum an Seitenkanalverdichtern als Energie sparende Alternative, insbesondere bei Handhabungsgutern mit hoher

Porositdt und dementsprechend hohem Luftbedarf
> Realisierung kundenspezifischer Greifergrofsen und Funktionsaufbauten, wie z. B. Abblas- und/oder Vakuumsteuerung

> Flexible Anpassung des Ventilsystems an die individuellen Anforderungen fur hochste Prozess-Sicherheit und Zuverlassigkeit sowie

lange Lebensdauer

> Auslequng und Lieferung von einzelnen Greifermodulen bis hin zu kompletten Greifsystemen zur Anbindung an Roboter, Portal-

oder Kransysteme

Kundenspezifische Saugmatten:

> Saugmatten durch Vielfalt der Materialien exakt auf Anwendung abstimmbar

> Hoch verschleiftfest und alterungsstabil

> Bei Bedarf schneller, zerstorungs- und riickstandsfreier Austausch der Saugmatten ohne Werkzeug oder Vorbehandlung
> Kostengunstige Erstinvestition sowie reduzierte Betriebskosten

> Saugmatten sind perfekt auf das FIPA Flachengreifer-Programm abgestimmt

> Kundenspezifische GroRen und Lochraster werden schnell realisiert - auch passend fur Fldchengreifersysteme anderer Anbieter!

www.fipa.com
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Flachengreifer 70 x 70

Produktbeschreibung

Einsatz in nahezu allen automatisierten Handling-Prozessen: Palettieren, Depalettieren, Vereinzeln, Sortieren
Integrierte Vakuumerzeugung

Bauart TL: mit Stromungsblende

Verschmutzungssicherer Aufbau gewahrleistet hohe Verfugbarkeit und Prozess-Sicherheit

Geeignet fur schnelle Taktzeiten

Einfache Installation und Inbetriebnahme

Schneller und unkomplizierter Austausch der Schaumgummimatten durch selbstklebende Tragerfolie

vV V.V V V VYV

Bestellhinweis

> Befestigungselemente zur Einbindung in Greifersysteme auf Anfrage

Technische Daten

Luftverbrauch bei 6 bar Saugleistung gegen Endvakuum [%] Gewicht [kg] Passende

[NI/min] Atmosphare [NI/min] Schaumgummimatte
TL70x70-3010 26,4 46,2 60 0,30 PPF70.70
TL70x70-5010 105 198 60 0,80 PPF70.70
Diagramme

> Haltekraft bei 6 bar in Abhangigkeit vom Vakuum bei verschieden durchlassigen
Materialien (Werte bei 100% Abdeckung des Flachengreifers / minimal 80%ige
Abdeckung wird empfohlen)

60 —

50

& nicht-durchlassig, z.B. Stahl
5 40
0
© . /
— alb-durchlassig, z.B. Holz
v
o 30 1
B
S 20|
% _~durchlassig, z.B. Karton
T

10 o

0 T T I
0 20 40 60

Vakuum [%]
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Abmessungen
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(1) = Befestigung mit Schrauben M4 (2) = 6 mm Quick-Fitting (3=20mm Schaumgummimatte @=9 Bohrungen
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Flachengreifer 120x120

Produktbeschreibung

Einsatz in nahezu allen automatisierten Handling-Prozessen: Palettieren, Depalettieren, Vereinzeln, Sortieren
Integrierte Vakuumerzeugung

Bauart TL: mit Stromungsblende

Verschmutzungssicherer Aufbau gewdhrleistet hohe Verfugbarkeit und Prozess-Sicherheit

Geeignet fur schnelle Taktzeiten

Einfache Installation und Inbetriebnahme

Schneller und unkomplizierter Austausch der Schaumgummimatten durch selbstklebende Tragerfolie

vV V V V VvV VYV

Bestellhinweis

> Befestigungselemente zur Einbindung in Greifersysteme auf Anfrage

Technische Daten

Luftverbrauch bei 6 bar Saugleistung gegen Endvakuum [%] Gewicht [kq] Passende

[NI/min] Atmosphare [Nl/min] Schaumgummimatte
TL120x120-P20 240 405 60 1,40 PPF120.120
Diagramme

> Haltekraft bei 6 bar in Abhdngigkeit vom Vakuum bei verschieden durchlassigen
Materialien (Werte bei 100% Abdeckung des Flachengreifers / minimal 80%ige
Abdeckung wird empfohlen)

[
250 —

200 —

nicht-durchldssig, z.B. Stahl

150

100

e e Z'B'%durchléssig, z.B. Karton

Haltekraft bei 6 bar [N]

50 —

0 T T
0 20 40 60
Vakuum [%]
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Abmessungen
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@-= Befestigung mit Schrauben M6

(2)=10 mm Quick-Fitting

(3) = 20 mm Schaumgummimatte

(@) = 25 Bohrungen
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Flachengreifer 120x230

Produktbeschreibung

Einsatz in nahezu allen automatisierten Handling-Prozessen: Palettieren, Depalettieren, Vereinzeln, Sortieren
Integrierte Vakuumerzeugung

Bauart TL: mit Stromungsblende

Bauart TC: mit Ventiltechnik, Iasst unbelegte Saugoffnungen geschlossen und spart dadurch Energie
Verschmutzungssicherer Aufbau gewahrleistet hohe Verfugbarkeit und Prozess-Sicherheit

Geeignet fur schnelle Taktzeiten

Einfache Installation und Inbetriebnahme

Schneller und unkomplizierter Austausch der Schaumgummimatten durch selbstklebende Tragerfolie

V VVV VYV VYV

Bestellhinweis

> Befestigungselemente zur Einbindung in Greifersysteme auf Anfrage

Technische Daten

Luftverbrauch bei 6 bar Saugleistung gegen Endvakuum [%] Gewicht [kq] Passende

[NI/min] Atmosphare [Nl/min] Schaumgummimatte
TL120x230-P20 105 198 60 1,55 PPF120.230-P20
TL120x230-P40 105 198 60 1,55 PPF120.230-P40
TC120x230-P20 105 360 60 2,30 PPF120.230-P20
TC120x230-P40 105 198 60 2,30 PPF120.230-P40
Diagramme

> Haltekraft bei 6 bar in Abhéngigkeit vom Vakuum bei verschieden durchlassigen Materialien (Werte bei 100% Abdeckung des Flachengreifers / 80%ige Abdeckung -
bei Ausfuhrung TL - wird empfohlen)

i

450 — 450 —

400 — 400 —
— 350 — — 350 —
= nicht-durchlassig, z.B. Stahl = nicht-durchlassig, z.B. Stahl
o 300 5 300 —
e -D halb-durchlassig
) 0 alb- ’
5 250 25 2.B. Holz ——
0 =)
& 200 & 200
o i
— —=
T 150 halb-durchlssig, z.B. Holz — g 150
(1} -] ~durchlassig, z.B. Karton
* 100+ T 100 |

_——durchlassig, z.B. Karton
50 — 50
0 | | = 0 | | >
0 20 40 60 0 20 40 60
Vakuum [%] Vakuum [%]
TL120x230-P20 | TL120x230-P40 TC120x230-P20 | TC120x230-P40
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Abmessungen

@
260 ‘ 65
92 46 O]
)
i 85 e
o=l B & £ B & 2 ‘
—— —
oo~ | |
o~ 1 |
| I
\ i o
' I 3)
| i €
230 120
40
S
2 ~N
0 )
N
S ﬂg .
(=]
~ <
Jan
b b DD
P20 P40
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Flachengreifer 120x400

Produktbeschreibung

Einsatz in nahezu allen automatisierten Handling-Prozessen: Palettieren, Depalettieren, Vereinzeln, Sortieren
Integrierte Vakuumerzeugung

Bauart TL: mit Stromungsblende

Bauart TC: mit Ventiltechnik, Iasst unbelegte Saugoffnungen geschlossen und spart dadurch Energie
Verschmutzungssicherer Aufbau gewahrleistet hohe Verfugbarkeit und Prozess-Sicherheit

Geeignet fur schnelle Taktzeiten

Einfache Installation und Inbetriebnahme

Schneller und unkomplizierter Austausch der Schaumgummimatten durch selbstklebende Tragerfolie

V VVV VYV VYV

Bestellhinweis

> Befestigungselemente zur Einbindung in Greifersysteme auf Anfrage

Technische Daten

Luftverbrauch bei 6 bar Saugleistung gegen Endvakuum [%] Gewicht [kq] Passende

[NIl/min] Atmosphare [Nl/min] Schaumgummimatte
TL120x400-P20 210 396 60 2,50 PPF120.400-P20
TC120x400-P20 210 360 60 3,55 PPF120.400-P20
TL120x400-P40 105 198 60 2,50 PPF120.400-P40
TC120x400-P40 105 360 60 3,55 PPF120.400-P40
Diagramme

> Haltekraft bei 6 bar in Abhéngigkeit vom Vakuum bei verschieden durchlassigen Materialien (Werte bei 100% Abdeckung des Flachengreifers / 80%ige Abdeckung -
bei Ausfuhrung TL - wird empfohlen)

i

900 — 900 —

800 — 800 —
— 700 — — 700 —
= nicht-durchlassig, z.B. Stahl = nicht-durchlassig, z.B. Stahl
o 600 - 5 600 —
0 =)
2 500 2 500
9] . — [ . —
o , 2.B. Holz o halb-durchlassig, z.B. Holz
& 400 — & 400 —
o i
— —=
9 300 o 300
] durchlassig, z.B. Karton © urchldssig, z.B. Karton
T 200 = B T 200 — g

100 — 100 —

0 | | = 0 | | >
0 20 40 60 0 20 40 60
Vakuum [%] Vakuum [%]
TL120x400-P20 | TL120x400-P40 TC120x400-P20 | TC120x400-P40
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Abmessungen
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Flachengreifer 200x400

Produktbeschreibung

Einsatz in nahezu allen automatisierten Handling-Prozessen: Palettieren, Depalettieren, Vereinzeln, Sortieren
Integrierte Vakuumerzeugung

Bauart TL: mit Stromungsblende

Bauart TC: mit Ventiltechnik, Iasst unbelegte Saugoffnungen geschlossen und spart dadurch Energie
Verschmutzungssicherer Aufbau gewahrleistet hohe Verfugbarkeit und Prozess-Sicherheit

Geeignet fur schnelle Taktzeiten

Einfache Installation und Inbetriebnahme

Schneller und unkomplizierter Austausch der Schaumgummimatten durch selbstklebende Tragerfolie

V VVV VYV VYV

Bestellhinweis

> Befestigungselemente zur Einbindung in Greifersysteme auf Anfrage

Technische Daten

Luftverbrauch bei 6 bar Saugleistung gegen Endvakuum [%] Gewicht [kq] Passende

[NIl/min] Atmosphare [Nl/min] Schaumgummimatte
TL200x400-P20 420 792 60 3,90 PPF200.400-P20
TC200x400-P20 420 1.440 60 6,15 PPF200.400-P20
TL200x400-P40 210 792 60 3,90 PPF200.400-P40
TC200x400-P40 210 720 60 6,15 PPF200.400-P40
Diagramme

> Haltekraft bei 6 bar in Abhéngigkeit vom Vakuum bei verschieden durchlassigen Materialien (Werte bei 100% Abdeckung des Flachengreifers / minimal 80%ige -
bei Ausfuhrung TL - Abdeckung wird empfohlen)

i
1600 — 1600 —
1400 — 1400 —
2 1200 H Z 1200 H
5 nicht-durchlassig, z.B. Stahl 5 nicht-durchlassig, z.B. Stahl
o 1000 - o 1000 —
A=J A=)
2 800 2 800
£ 600 halb-durchlssig, z.B. Holz™ £ 600
o 2 halb-durchlassig, z.B. Holz
2 400 - £ 400
~durchlassig, z.B. Karton —durchlassig, z.B. Karton
200 200
0 | | = 0 T | —
0 20 40 60 0 20 40 60
Vakuum [%] Vakuum [%]
TL200x400-P20 | TL200x400-P40 TC200x400-P20 | TC200x400-P40
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Abmessungen
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Flachengreifer 160x600

Produktbeschreibung

Einsatz in nahezu allen automatisierten Handling-Prozessen: Palettieren, Depalettieren, Vereinzeln, Sortieren
Integrierte Vakuumerzeugung

Bauart TL: mit Stromungsblende

Bauart TC: mit Ventiltechnik, Iasst unbelegte Saugoffnungen geschlossen und spart dadurch Energie
Verschmutzungssicherer Aufbau gewahrleistet hohe Verfugbarkeit und Prozess-Sicherheit

Geeignet fur schnelle Taktzeiten

Einfache Installation und Inbetriebnahme

Schneller und unkomplizierter Austausch der Schaumgummimatten durch selbstklebende Tragerfolie

V VVV VYV VYV

Bestellhinweis

Befestigungselemente zur Einbindung in Greifersysteme auf Anfrage

Technische Daten

Luftverbrauch bei 6 bar Saugleistung gegen Endvakuum [%] Gewicht [kg] Passende

[NI/min] Atmosphare [NI/min] Schaumgummimatte
TL160x600-P20 420 792 60 4,60 PPF160.600-P20
TC160x600-P20 420 1.440 60 7,20 PPF160.600-P20
TL160x600-P40 210 396 60 4,60 PPF160.600-P40
TC160x600-P40 210 720 60 7,20 PPF160.600-P40
Diagramme

> Haltekraft bei 6 bar in Abhéngigkeit vom Vakuum bei verschieden durchlassigen Materialien (Werte bei 100% Abdeckung des Flachengreifers / minimal 80%ige -
bei Ausfuhrung TL - Abdeckung wird empfohlen)

i

1800 — 1800 —

1600 — 1600 —
— 1400 — — 1400 —
= nicht-durchlassig, z.B. Stahl = nicht-durchlassig, z.B. Stahl
5 1200 — 5 1200 —
0 M=)
2 1000 2 1000
v (<%
0 =)
&= 800 | &= 800
g halb-durchlassig, z.B. Holz—"" 2 halb-durchlassig, 2.8, Holz
9 600 o 600
© oo ©
| ——durchl3ssig, z.B. Karton T 400 =

_Aurchlassig, 2.8. Karton
200 — 200 —
0 | | = 0 | | >
0 20 40 60 0 20 40 60
Vakuum [%] Vakuum [%]
TL160x600-P20 | TL160x600-P40 TC160x600-P20 | TC160x600-P40
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Abmessungen

@®
262,5 75 ]/
o RS
o] ©
o o =) 8 =) o =
P= [
A ™M M~
N~
®
600
20 >
" N
)
) {
~ o
<
O]
P20 P40
(1) = Befestigung mit Schrauben M6 (2 = 10 mm Quick-Fitting (3) = 20 mm Schaumgummimatte (@) = 203 Bohrungen

(5) = 60 Bohrungen
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FIPA Modul-Greifer

> FIPA entwickelt individuelle Greifwerkzeuge exakt nach Ihren
Vorgaben

> Diese werden auf Basis von Metallbauteilen oder schichtweise
o aus polyamidbasierten Hochleistungs-Kunststoffen aufgebaut

- > So lassen sich in kirzester Zeit Greifwerkzeuge realisieren, die
exakt auf Ihre Anforderungen zugeschnitten sind

— FIPA Insert-Greifer

> Greifwerkzeuge fur Einlegebauteile, wie z. B. Gewindebuchsen

> Greifergeometrie kann exakt auf das zu greifende Bauteil abgestimmt werden

— > Flexible Steuerung, z. B. pneumatisch doppeltwirkend oder iber Vakuum mdglich

> Einfache Einbindung in das Gesamtsystem tber Greiferkomponenten, wie z. B. FederstoRel
oder Klemmelemente

> Weitere Informationen ab Seite 139

FIPA Modul-Greifer
> Aufbau auf Basis eines polyamidbasierten Hochleistungskunststoffes
> Hohe Taktzeiten durch exakt an die Bauteilgeometrie anpassbare Greiferform und leichte
Bauweise
— > Minimierte Rustzeiten durch integrierte Roboter-Greifer-Schnittstelle
: ~g | > Minimierte Zykluszeiten durch integrierte Vakuumerzeugung
v > Reduzierte Verschlauchung durch integrierte Medienkanale (Druck/Vakuum)
— > Realisierung von Kombi-Greifern, wie z. B. pneumatischer Greiffinger mit Vakuumsauger oder
Fléchengreifer

> FDA-zugelassene Materialen fir direkten Lebensmittelkontakt
> Kostengunstige Produktion bereits ab LosgroRe eins

> Weitere Informationen ab Seite 141

Typische Anwendungen fiir FIPA Modul-Greifer

Kundenspezifische Greifbacken fir Greifer und Profilstrukturen auf PA-Basis Greifer fir den Einsatz auf Delta-Robotern
Parallelgreifer als Alternative oder Erganzung zu (z. B. FlexPicker)
klassischen Aluminiumkonstruktionen
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Insert-Greifer - druckluftgesteuert
Kundenspezifisches Ausfiihrungsbeispiel

¥

Anwendungsbeispiel mit Einlegeteil

Produktbeschreibung

> Einlegen von kundenspezifischen Gewindebuchsen durch ,Innengreifen”
> Exakt auf Werkstuck abgestimmt

> Doppeltwirkend

> Anbindung Uber Klemm-@ 10 mm

> Gehdusematerial: Messing, andere Materialien auf Anfrage

> Gewicht: 115 ¢

Bestellhinweis

Bei diesem Produkt handelt es sich um ein individuell auf den Kunden abgestimmtes Ausfihrungsbeispiel.
Gerne entwickeln wir auch fur Sie eine Losung, die exakt auf Ihre Anforderungen zugeschnitten ist!

Abmessungen
M5 @ m5 @D
<~ T 7= ¥ 2
s [ @ sy &
63
(1) = Druckluftanschluss Ausfahren des Kolbens (2) = Druckluftanschluss Einfahren des Kolbens
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Insert-Greifer - vakuumgesteuert
Kundenspezifisches Ausfiihrungsbeispiel

Anwendungsbeispiel mit Einlegeteil

Produktbeschreibung

> Handling von kundenspezifischen Einlegeteilen stirnseitig durch Vakuum

> Alternative, wenn Innen- oder Aufsengreifen nicht zulassiq ist

> Greiferdurchmesser wird exakt auf das Werkstick abgestimmt

> Anbindung Uber FederstoRel

> Gewicht: 85 g

> Gehausematerial: Messing, andere Materialien auf Anfrage

> Passendes Zubehor: Saugfinger gefedert GR04.090A, Winkelklemmstiick GR02.011A
> Patent angemeldet

Bestellhinweis

Bei diesem Produkt handelt es sich um ein individuell auf den Kunden abgestimmtes Ausfihrungsbeispiel.
Gerne entwickeln wir auch fur Sie eine Losung, die exakt auf Ihre Anforderungen zugeschnitten ist!

Abmessungen

\Lﬁ’ijﬁfjiiiﬁ o
ol of |IFE7 IO
25| B+
S I =
T = v

(1) = vakuumanschluss
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Produktkonfigurator FIPA Modul-Greifer

> FIPA Modul-Greifer konnen individuell aus einzelnen
Baugruppen zusammengestellt werden

> Fur diese Baugruppen steht jeweils eine Vielzahl an
Produktvariablen zur Verfigung

> So |asst sich innerhalb kirzester Zeit ein Greifer
realisieren, der exakt auf Ihre Anforderungen
zugeschnitten ist

Baugruppe

Produktvariablen

1SO-Flansche

> Anbindung an Roboter
> Beschriftung

> DIN- und Sonderlochbild

Schnellwechselsystem

> Werkzeugloser Greiferwechsel

> Mediendurchfiihrung (Vakuum, Pneumatik)

> Ubertragung elektrischer Signale

> Mikroventile zur Medientrennung bei Entkopplung des Greifers
> Codierung

> Profilanbindung

> Medienverteiler

Antriebseinheit
> Standard-Greifer
> Vakuumantriebe
> Winkelantriebe

Formkonturen / Formsauger

> Negativ-Geometrie des Werksticks
> Greiferbacken mit Elastizitaten

> Gefederte Greifer

> Einbindung Vakuumsauger

www.fipa.com
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Modul-Greifer
Kundenspezifisches Ausfiihrungsbeispiel

Produktbeschreibung

Handling von Lebensmitteln - hier: Schokoriegel
Greifer wurde exakt auf Werkstick abgestimmt
Anbindung an Delta Roboter wie, z. B. FlexPicker
Doppeltwirkend

Alle Komponenten mit FDA-Zulassung

Material: Polyamidbasierter Hochleistungskunststoff

vV V.V V VvV VvV

Bestellhinweis

Bei diesem Produkt handelt es sich um ein individuell auf den Kunden abgestimmtes Ausfihrungsbeispiel.
Gerne entwickeln wir auch fur Sie eine Losung, die exakt auf Ihre Anforderungen zugeschnitten ist!

Abmessungen

.

|
|
I
\

31 66

70

146
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Zentrierelemente fir Greiffinger

Schonendes Zentrieren der Greiffinger am Werkstiick

3]
Produktbeschreibung
> Kann in Kombination mit Anschlagelement verwendet werden
> Material: POM
Technische Daten
Gewicht [g] Passende Greiffinger

Art.-Nr.

GR04.034 (Seite 114)
G6R04.037 12 GR04.035 (Seite 114)

GR04.040 (Seite 114)

GR04.041 (Seite 114)
GR04.047 19 GR04.044 (Seite 114)

GR04.045 (Seite 114)
Abmessungen

]
— = J—

\

\

|

C
OA [mm] B [mm] C [mm] D [mm]

GR04.037 14 25 24 45
GR04.047 20 32 31 50

www.fipa.com
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Anschlagelement fiir Greiffinger
Auflage / Anschlag fiir das zu entnehmende Werkstiick

Produktbeschreibung

> Kann in Kombination mit Zentrierelement verwendet werden

> Material: POM

Technische Daten

Gewicht [g] Passende Greiffinger
Art.-Nr.
GR04.034 (Seite 114)
GRO4.036 T 6R04.035 (Seite 114)
GR04.040 (Seite 114)
GR04.041 (Seite 114)
GRO4.046 16 GRO4.044 (Seite 114)
GR04.045 (Seite 114)
Abmessungen
] :j
® -
@A [mm] B [mm] C [mm] D [mm]
GR04.036 14 18 34 16,5
GR04.046 20 24 45 14,5
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Halter fiir Greifzange GR04.110
Verbindung der Greifzange GR04.110 mit Winkelarmen des Greiferbaukastens

7

Technische Daten

Gewicht [g]
Art.-Nr.

GR04.197A 47

Abmessungen
ol G
[} [) - -
OH L
o D
[=-] [*7] | e
| L
S
! i D
AﬂAV
@A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm] F[mm] G [mm] @H [mm]
GR04.197A 14 55 80 30 45 30 5 55

Anwendungsbeispiele

> Montagebeispiele fur Greifzange GR04.110 an Halter GR04.197A

www.fipa.com FIPA
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Halter fir Greifzange GR04.111A
Verbindung der Greifzange GR04.111A mit Winkelarmen des Greiferbaukastens

\
Montagebeispiel Greifzange GR04.111A an Halter GR0O4.196A
] Technische Daten
Gewicht [g] Passende Verlangerungsrohre
Art.-Nr.
GR04.196A 27 GR06.021A (Seite 149)
Abmessungen
‘ L Il 1
(=]
1
|- 0( -
- [u]¢]
i
o« an
T\
I E
A
A [mm] B [mm] @C [mm] D [mm] E [mm] F [mm] 0G [mm]
— GR04.196A 42 26 14 55 19 19 4,5
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Halter fiir Parallelgreifer - kompakt
Geeignet fir Parallelgreifer GR04.114 bis GR04.116

E

Anwendungsbeispiel Parallelgreifer GR04.116 an Halter GR04.191

Technische Daten

Gewicht [g] Passendes Zubehor
Art.-Nr.

Verlangerungsrohr GR06.021A (Seite 149)
Halter GR04.114 (Seite 94)

GR04.190 13 Verlangerungsrohr GR06.021A (Seite 149)

Verlangerungsrohr GR06.022 (Seite 149)
Halter GR04.116 (Seite 94)

GR04.189 10

GR04.191 21

Abmessungen

A [mm] B [mm] C D [mm] @E [mm] F [mm]
Art.-Nr.

GR04.189 26 18 M12x1 20 3,5 20
GR04.190 32 22 M12x1 20 4,5 25
GR04.191 40 26 M17x1 20 4,5 32

www.fipa.com FIPA 147
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Verlangerungsrohre fiir Innengreifer
Verbindung des Dehnungsgreifers "Expander" mit Winkelarmen des Greiferbaukastens

] Produktbeschreibung

S > Leichte Montage kompakter Greifersysteme durch Luftanschluss an der Rickseite

Technische Daten

Gewicht [g]
I Art.-Nr.
GR06.030 27
GR06.031 58
| GR06.032 56
GR06.033 52
Abmessungen

o]
[ ——
)

@D [mm] G1[mm] G2 [mm] L [mm]
Art.-Nr.

GR06.030 14 M10x1 M5 75
] GR06.031 20 M12x7 M5 75
GR06.032 20 M14x1,5 M5 75
GR06.033 20 M16x1 M5 75
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Verlangerungsrohre
Verldngerung von Klemm-Schéften, z. B. von Zentrierbolzen oder Haltern fiir Greifer

Produktbeschreibung

> Erweiterung der Flexibilitadt des gesamten FIPA Greiferbaukastens

Technische Daten

Gewicht [g] Passendes Zubehor
Art.-Nr.
GR06.020 10 Zentrierelement GR06.001 (Seite 59)

Zentrierelement GR06.002A (Seite 59)
Anschlussteil GR04.190 (Seite 147)

Anschlussteil GR04.191 (Seite 147)

GR06.021A 22

GR06.022 28 Zentrierelement GR06.003 (Seite 59)
Abmessungen
Y ===
S — - O o
T e ..., ut [ 1
L
|
OA [mm] G L [mm]
Art.-Nr.
GR06.020 10 M8Xx1 100
GR06.021A 14 M12x1 100
GR06.022 20 M17x1 100
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Magnetsensoren fir Rund-Nut

] Produktbeschreibung

Indirekte Teilekontrolle durch Abfrage der Kolbenstellung
Leichte Justierung mittels Kontroll-LED

Ausfihrung mit 3-Pol M8 Stecker

Umpolungsschutz

vV V. VvV Vv

- Technische Daten

Anschluss- | Schaltzeit Schaltzeit Arbeits- Betriebs- Leistungs- | Schutz- Schaltstrom | Betriebs- Kabellange
art ,ON” [pS] ,OFF” [pS] | frequenz spannungs- | aufnahme | klasse [A] temperatur | [mm]
[KHz] bereich [V] | [W] [°C]
GR04.198 PNP 0,8 0,3 200 6-30 6 P67 0,2 -10-70 300
GR04.198/NPN  NPN 0,8 0,3 200 6-30 6 P67 0,2 -10-70 300

Schaltbild GR04.198

BW +

S o

BL
—o

Schaltbild GR04.198/NPN

- BL
—o

I —_—
BW .
O\[

BK (OUT) = Schwarz
BL- = Blau
BW+ = Weill
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Magnetsensoren fiir T-Nut

Produktbeschreibung

Leichte Justierung mittels Kontroll-LED
Ausfihrung mit 3-Pol M8 Stecker
uUmpolungsschutz

vV V. VvV Vv

Indirekte Teilekontrolle durch Abfrage der Kolbenstellung

Technische Daten

Anschluss- | Schaltzeit Schaltzeit Arbeits- Betriebs- Leistungs- Schutz- Schaltstrom | Betriebs- Kabellange
art ,ON” [pS] ,OFF”[pS] | frequenz | spannungs- | aufnahme klasse [A] temperatur [mm]
[KHz] bereich [V] [w] [°c]
GR04.199 PNP 0,8 0,3 200 6-30 6 P67 0,2 =10 - 70 300
GR04.199/NPN  NPN 0,8 0,3 200 6-30 6 1P67 0,2 -10 - 70 300

Schaltbild GR04.199

BW +

&——O

BL -
—o

BK (0UT) = Schwarz
BL- = Blau
BW+ = Weil}

Schaltbild GR04.199/NPN

BL
—o

I —_—
BW +
O\[

BK (OUT) = Schwarz
BL- = Blau
BW+ = Weil}
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Magnetsensoren fir Innengreifer

Produktbeschreibung

Indirekte Teilekontrolle durch Abfrage der Kolbenstellung
Leichte Justierung mittels Kontroll-LED

Ausfihrung 3-polig, offenes Ende

uUmpolungsschutz

vV V. VvV Vv

Bestellhinweis

Sensorhalter erforderlich (siehe Innengreifer)

— Technische Daten

Anschluss- | Schaltzeit | Schaltzeit | Arbeits- Betriebs- Leistungs- | Schutz- | Schaltstrom | Betriebs- Kabellange
art ~ON“[pS] |,OFF”[pS] |frequenz [KHz] | spannung |aufnahme | klasse [A] temperatur | [mm]
[V] (W] [°C]
GR04.201/PNP  PNP 0,8 0,3 200 6-30 6 IP67 0,2 -10-70 2.500
GR04.201/NPN  NPN 0,38 03 200 6-30 6 IP67 02 -10 - 70 2.500

Schaltbild GR04.201/PNP

— BW +
é——o
@ BL -
—o
BK
R
BK (OUT) = Schwarz
BL- = Blau
BW+ = Weill

Schaltbild GR04.201/NPN

BL

&——o

BW +
—o

o

BK (OUT) = Schwarz
BL- = Blau
BW+ = Weil
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Steckverbinder M8/3-polig

Technische Daten L
Anschlussart Gewicht [g]

Art.-Nr.

20.527 Stecker 5

20.528 Buchse 5

Adapterstecker

Produktbeschreibung

> Adapterstecker M8/3-polig Buchse auf M8/4-polig Stecker
> Adapterstecker M8/4-polig Buchse auf M8/3-polig Stecker

Technische Daten L
Gewicht [g]

Art.-Nr.

M8B3 / M8S4 10

M8B4 / M8S3 10

www.fipa.com nPA 153
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Sensortester
Einfache Uberpriifung von Sensoren mit optischem und akustischem Signal

sansortestel STEP

] Produktbeschreibung

= > Universelle Anwendung, da fir PNP- und NPN-Sensoren geeignet
> Adapterstecker fur marktubliche Sensoren M8/3-polig und M8/4-polig

B Technische Daten
Gewicht [g]

ST6 220

Sensorhalter
Universelle Anbindung von Sensoren

Produktbeschreibung

> Universelle Befestigungsmoglichkeiten
> GroRer Einstellbereich durch Kugelgelenk

Technische Daten

Gewicht [qg]
Art.-Nr.

SH/M6 80
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PNP Signalinvertierer

Inversion des PNP Signals, dadurch z. B. Signalauslosung bei Greifzange GR04.091, wenn Teil gegriffen wird

Produktbeschreibung

> Fir alle gdngigen Sensoren geeignet
Schnell und einfach nachrtstbar
Hoher Temperatureinsatzbereich
Status- und Schaltausgangsanzeige
Kompakte Bauweise

vV V. VvV Vv

Technische Daten

Anschlussart | Anschluss

Mindest- Schutzklasse
impulslange

[ms]

-25-70 0,1 P67

Strombelast- | Betriebs- Stromauf- Max. Schalt- | Umgebungs
barkeit [mA] |spannung [V DC] | nahme [mA] | frequenz [Hz] | temperatur [°(]

20.530 PNP M8x1 200 10 - 35 <20 3.500

Steckerbelegung

4 BK

WH 2 (5, 4BK (S
BU 3 % 1BN (S) ( ©
. BN 1 38U
Kupplung Stecker
M8 M8
Abmessungen

I 32 .50, 51 50 37
- 36 -
£l — g
S 5&[
+ - =i
)
(2) = LED Schaltausgang

(1) = LED Status

FilPA s
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PNP - NPN Signalwandler
Einsatz von PNP-Sensoren in NPN-Schaltungen

Produktbeschreibung

Einbindung von Greifzangen mit PNP-Sensoren in NPN-Schaltungen
Fur alle gangigen Sensoren geeignet

Schnell und einfach nachrtstbar

Hoher Temperatureinsatzbereich

Status- und Schaltausgangsanzeige

Kompakte Bauweise

vV V.V V VvV VvV

Technische Daten

Eingangs- | Ausgangs- | Anschluss | Betriebs- Stromauf- Max. Schalt- | Umgebungs- Mindest- Schutzklasse
signal signal spannung nahme [mA] | frequenz [Hz] |temperatur [°C] |impulsldnge [ms]
[vD(]

20.531 PNP NPN M8x1 10-35 <20 5.000 -25-70 >0, IP67
Steckerbelegung
4 BK
WH 2 (S)—4 BK (S
BU 3 18BN (5) ( ©)
- BN 1 38U
Kupplung Stecker
M8 M8
Abmessungen
37
8 X
(=}
EE

(1) = LED Status (2) = LED Schaltausgang
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Verlangerungskabel fiir Sensoren
Elektrische Verbindung zwischen Sensorzange und Robotersteuerung

Produktbeschreibung

> Eine Seite 3-Pol M8, andere Seite offenes Kabelende
> 3-Pol M8 Stecker ermaglicht schnelles Austauschen von defekten Sensoren oder Sensorzangen, ohne die Verkabelung zu erneuern

Technische Daten

Kabellange [mm]
Art.-Nr.

20.503 2.500

Anschlusskabel, 4-adrig

Technische Daten

Kontaktausfihrung Kabellange [mm]
20.501 M8, 4-polig, Buchsenseite gerade 5.000
20.502 M8, 4-polig, Buchsenseite 90° gewinkelt 5.000
20.518 M12, 4-polig, Buchsenseite gerade 2.000
20.519 M12, 4-polig, Buchsenseite 90° gewinkelt 2.000

www.fipa.com nPA 157
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Lichttaster
Lichttaster fir die Teilekontrolle - Bauform M18

] Produktbeschreibung

Umschaltbar: Hell schaltend (Signal, wenn Objekt vorhanden), dunkel schaltend (Signal, wenn kein Objekt vorhanden)
Infrarotlicht getaktet

Steckverbinder 4-Pol M12

Empfindlichkeit einstellbar

LED Schaltzustandsanzeige

> Ausgang PNP bzw. NPN, 100 mA, NO/NC umschaltbar

> Robustes Metallgehause

vV V.V VvV Vv

Technische Daten

Einstell- Betriebs- Schutzklasse | Stromauf- Max. Einsatz- | Ansprech- / | Fremdlicht- Sendelicht, Umgebungs-

bereich [mm] | spannung [V] nahme [mA] | frequenz [Hz] | Abfallzeit sicherheit getaktet [nm] temperatur

[ms] [Lx] [°c]

Infrarotlicht, 880; .
LT19 0-400 6-30 1P67 <30 1000 0,5 >10.000 Rotlicht, 660 25 -55

Infrarotlicht, 880; .
LT19/NPN 0-400 6-30 P67 <30 1000 0,5 >10.000 Rotlicht, 660 25-55

Schaltbild Sensor
f@---w
BK 4o

BU 3

BN = Braun, BK = Schwarz, BU = Blau

Abmessungen

M18x1
M12
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Lichttaster

Lichttaster fir die Teilekontrolle - Bauform M18 mit Hintergrundausblendung

Produktbeschreibung

Hell schaltend (Signal, wenn Objekt vorhanden)
Infrarotlicht getaktet

Steckverbinder 4-Pol M12

Empfindlichkeit einstellbar

LED Schaltzustandsanzeige

Ausgang Transistor, 200 mA

Robustes Metallgehéduse

Einbaulage beliebig

V VV VYV VYV YV

Bestellhinweis

Lieferung inkl. zwei Befestigungsmuttern. Maximales Anzugsmoment 20 Nm.

Technische Daten

Einstell- Betriebs- Schutzklasse | Stromauf- Max. Einsatz- | Ansprech- / | Fremdlicht- Sendelicht, Umgebungs-
bereich [mm] | spannung [V] nahme [mA] | frequenz [Hz] | Abfallzeit sicherheit getaktet [nm] | temperatur
[ms] [LX] [°c
LT180HT 0-400 10 - 36 P67 <25 500 <1 >10.000 Rotlicht, 660 25 =55
LT180HT/NPN  0-400 10 - 36 P67 <25 500 <1 >10.000 Rotlicht, 660 -25-55
Schaltbild Sensor
BN 1 @
BK 4 )
BU 3 o

BN = Braun, BK = Schwarz, BU = Blau

Abmessungen
g 1 ezl 5
= =
42
63,5
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Sensor-Relais-Schaltbox
Aufbereitung der Sensorsignale fiir die Robotersteuerung

Produktbeschreibung

Reduzierung der notwendigen Eingénge an der Robotersteuerung durch Biindelung (Serienschaltung logisch UND) von mehreren Sensorsignalen
6 Eingdnge PNP, NPN oder potenzialfreier Kontakt (NO oder NC)

6 Ausgange PNP, NPN oder potenzialfreier Kontakt (NO)

Eingangs-LEDs zur vereinfachten Fehlersuche

Direkte Montage an SLine / MLine Profilen (Nutensteine und Schrauben im Lieferumfang enthalten)

>
>
>
>
>
> Verbindung mehrerer Schaltboxen maglich, wenn mehr als 6 Signale zu verarbeiten sind

Bestellhinweis

Schaltboxen mit 8 und 12 Eingangen/Ausgangen auf Anfrage

Technische Daten

Anzahl max. Eingange Anzahl max. Ausgange Betriebsspannung [V] Schutzklasse Gewicht [g]
GR04.300 6 6 24 P65 171
Abmessungen

A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm]

GR04.300 94 65 57 79 50 25
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Signalbiindeler mit und/oder Logik

Produktbeschreibung

> Geringer Platzbedarf durch kompakte Abmessung
> Universeller Einsatz, da fur alle gdngigen Sensoren geeignet

Technische Daten

Anschlussart Betriebsspannung [V] Schutzklasse Logik Gewicht [g]
Art.-Nr.
20.524 PNP / NPN 24 P67 2x oder 15
20.525 PNP 24 P67 2x und 15
20.525/NPN NPN 24 P67 2x und 15
Abmessungen
@
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(D) = Stecker 3pol. M8x1 () = Buchse 3pol. M8x1
v N - -
20.524 45 35 15
20.525 45 35 15
20.525/NPN 45 35 15
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Signalbiindeler mit und/oder Logik

Produktbeschreibung

> Geringer Platzbedarf durch kompakte Abmessung
> Universeller Einsatz, da fur alle gdngigen Sensoren geeignet

Technische Daten

Anschlussart Betriebsspannungsbereich Schutzklasse Logik Gewicht [g]
Art.-Nr. v
20.526 PNP 10 - 35 IP67 2x und/oder 25
Abmessungen

A
= =

(1) = Stecker 3pol. M8x1 (2) = Buchse 3pol. M8x1
A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E[mm] F [mm] @G [mm]
20.526 45 25 10 45 4,5 8 4,2
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Signalbiindeler mit und/oder Logik

Produktbeschreibung

> Universeller Einsatz, da fur alle gdngigen Sensoren geeignet
> Universelle Anwendung, da und/oder Logik umschaltbar ist

Technische Daten

Anschlussart Betriebsspannungsbereich Schutzklasse Logik Gewicht [g]
Art.-Nr. v
20.529 PNP 10 - 30 P67 4x und/oder 50
Abmessungen

T T T T
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A
(1) = Buchse 3pol. M8x1 (2) = stecker 3pol. M12x1
A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] @F [mm]
20.529 86 30 16 79 23 34
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Multipolverteiler
Aufschaltung von Sensorsignalen zur Weitergabe an die Robotersteuerung

Produktbeschreibung

Durchleitung von bis zu 12 Sensorsignalen

Zum Anschluss fir PNP- und NPN-Sensoren und fur 2-polige Aktuatoren
Eingang Uber 3-polige M8x1 Stecker

Schaltzustandsanzeige Uber gelbe LED

Sammelausgang:

20.540: 8-poliger M12 Stecker, 1,9 m, offenes Ende

20.5471 und 20.542: 15-poliger D-Sub-Stecker, Kabellange 2 m, offenes Ende

vV V.V Vv Vv

Bestellhinweis

Multipolverteiler ohne und/oder Logik. Bei erforderlicher Zusammenlegung von Signalen z.B. aufgrund begrenzter Steckplatze in der Steuerung, stehen alternativ die
Signalbundeler 20.524, 20.525, 20.029 oder die Sensor-Relais-Schaltbox GR04.300 zur Verfiigung.
Bei Anschlussart NPN bitte beachten: 20.541 und 20.542 keine LED-Anzeige am Verteiler

Technische Daten

Anzahl Steckplatze M8 Spannungsversorgung [V]
Art.-Nr.
20.540 5 24
20.541 8 24
20.542 12 24

Kontaktbelegung: M8-Buchse entsprechend IEC 947-5-2

> Steckplatz 0-7 bzw. 0-11:
Signalleitung: Buchse 4
DC 24 V: Buchse 1
0 V: Buchse 3
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Abmessungen

[ Sy S - -

A
o°
= D @
O
C
A [mm B [mm] C[mm] @D [mm] E [mm] F [mm]

Art.-Nr.
20.540 85 25 75 31 12,5 25,45
20.541 98 45 90 4,3 15,1 19,6
20.542 125,6 45 117,6 4,3 15,1 19,6
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Befestigungsplatte fiir Nadelgreifer GR04.700 und GR04.710

Befestigt Nadelgreifer der Baureihen GR04.700 und GR04.710 an Profilsystemen SLine und MLine oder gefederten
saugfingern

Montagebeispiele fur Nadelgreifer GR04.700 an gefedertem Saugfinger oder
Profilsystem SLine

Produktbeschreibung

> 2 Bohrungen fur M5, Befestigung an Profil
> 1 Bohrung fur Verschluss-Stopfen 77.009

Bestellhinweis

Schrauben und Verschluss-Stopfen im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Gewicht [g] Passende Saugfinger
Art.-Nr.
GR03.090A (Seite 70)
GR03.091A (Seite 70)
GR07.040 21 GRO03.130A (Seite 71)
I GRO3.131A (Seite 71)
Abmessungen
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A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E[mm] F [mm] G [mm] OH [mm] @) [mm]
GR07.040 60 35 8 50 20 12 24 5,5 10
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Befestigungswinkel fir Nadelgreifer GR04.715
Befestigt Nadelgreifer der Baureihe GR04.715 an Profilsystemen SLine und MLine oder gefederten Saugfingern

Montagebeispiele fur Nadelgreifer GR04.715 an gefedertem Saugfinger oder
Profilsystem SLine

Produktbeschreibung

> 2 Bohrungen fur DIN 912-M5, Befestigung an Profil mit Nutenstein

> 1 Bohrung fur Verschluss-Stopfen 77.009, Befestigung an gefedertem Saugfinger

Bestellhinweis

Schrauben und Nutenstein im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Gewicht [g] Passende Saugfinger
Art.-Nr.
GRO3.090A (Seite 70)
GR03.091A (Seite 70)
GR07.042 T GRO3.130A (Seite 71)
GR03.137A (Seite 71)
Abmessungen
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A[mm] B [mm] C[mm] D [mm] E[mm] F [mm] G [mm] H [mm] @) [mm] @K [mm] L [mm]
GR07.042 35 20 25 3 25 20 10,5 19 55 10 M5
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Befestigungsplatte fiir Nadelgreifer GR04.725 und GR04.730

Befestigt Nadelgreifer der Baureihen GR04.725 und GR04.730 an FIPA Profilsystemen SLine und MLine oder an gefederten
Saugfingern

@

Montagebeispiele fur Nadelgreifer GR04.700 an gefedertem Saugfinger oder FIPA
Profilsystem SLine (Montage ist identisch zu Baureihe GR04.725 und GR04.730)

Produktbeschreibung

> 2 Bohrungen fir M5, Befestigung an Profil
> 1 Bohrung fur Verschluss-Stopfen 77.009, Befestigung an gefedertem Saugfinger

Bestellhinweis

Schrauben und Verschluss-Stopfen im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Gewicht [g] Passende Saugfinger
Art.-Nr.
GR03.090A (Seite 70)
GR03.091A (Seite 70)
GRO7.041 2 GRO3.130A (Seite 71)
GRO3.131A (Seite 71)
Abmessungen
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A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] @H [mm] @) [mm]
GR07.041 60 45 8 50 22 14 32 55 10
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